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BEYAN BKLDKRKM

Bu tezin yazél masénda bili msel ahl ak

eserl erinden yararl aneéel masé durumunda b

bul unul dujunu, kull anél an vedel] énde here
her hangi bir késménén bajlé oldujum ¢niv
bir -alékma ol arak sunul madéj éné beyan et

Zeynep KKR ser ¢



KKNETKK MKMARLI K KAPSAMI NDA DKNAWNV

SKSTEML E RKKICKEN. ENME S K

ZeynepKevser¢ AKIR

¥ZET

Tari hsel S¢re- i -erisinde sosyal y a
hayaténda mek©n algésé akamal ar halinde
Mek©n kurgusunun gel i kKi mi, artan i htiya-
bi-imlerijnei gn° rge® Khheami at En. i hti ya- duyd
entegre ettiiji her konuda ol duju gibi mi
gel i kmesine bajl eYapléeartb&knioll®jliesmi kKt er |
denemel eri, si dtagm we rimglknivke aragpyekbi | gi s
deneysel bir s¢rece girmi ktir.,

Dejiken ve artan ihtiya-lara -°9z¢m s
yapée tasareéemlaréemBa Yyahélaimda amtamektedr .e d
ge-irebilenameaesnkea&a kanmémlanabilen &6ki n
-ékm&kneti k mi marl ek d¢gkKeéegncesi alténda o
fiziksel gereksinimlere cevap ver meyi an
g°re d°n¢kKebielsene kc &kpuhreggludra,r élyd a f i zi ksel
Ayné zamanda durajan yapé teknolojisinin
yapé kabukl arénén kull anémé da m¢gmkegn hal

Kinetik tasarém al géséneée getkicaephei r mey i
yakl akémlaréené ve uygulama potansiyeller
g¢t mekAtreadkitré.r mad a, kineti k yapélarén evri



ve hareket te¢grleri i tYeemit ¢ki neatnigkngajpieli il

el emanl aré araséndaki kesin Rnamilacaphar € mu
sistemlerinin kull anécéya vV e fiziksel
irdel enmi kK, wuygul amal ar ¢zerinden sisteml

maly et i nin y¢ksek olukundan dol ayé sisteml

yer ver meyecek bir Kekil de Masar | ak mavses
m¢hendi sl i Jin di siplinler arase d¢zl emi
el emanl ar é, yapél arda enerji kul |l anémé
getirecektrKul | anécéyé seyirci kalmak tgreni e ey e
yapay&mwléenen mimarl ék i-in °nemld.@ bir gel

Anahtar kelimeler; Ki net i k mi mar | ék, di nami k C
deji kken cephe, esnekl i k.



THE INVESTIGATION OF THE DYNAMIC FACADE
SYSTEMS WITHIN KINETIC ARCHITECTURE

Zeynep KevserC A K KR

ABSTRACT

During history, the perspective of sp
the varieties that occurred in social life, and thus the term structure has emerged. The
development of a space design has faced changes in accordance with arisen
requirements, gography, climate and the updated life circles. As individuals feel the
need and its integration within human life, the architecture develops and improves in
accordance with technological improvements. During bhelding technology
development, materiahquires, system and technic investigation occurred, and the

building information production started with the questionable experimental testing.

In order to provide a solution for changed and arisen needs, the attention to
flexible structure designs hascneasedin this contextkinetic architecture term that
is recognized as moveable, convertible and flexible has emebyedmic facade
systems that occurred from the kinetic architecture ideology, aimed to respond to
physical requirements. The facadeattbonvert according to the various conditions
and requirements, provide physical comfort in accordance with flexible design.
the same time, instead of constant facades obtained by structural technology, the

application of convertible structural shells has become feasible.

The purposef the study that inquire abouhe perception of kinetic design,
strives to create a guidéhat addresses kinetic facade approaches and their
application potentialdn the research, the evolution of kinetic structures, application
potentials, system and motion types were examined by literature rdvieas been

Vi



observed that new kinetic tren@bscure the precise distinctions between structural
elementsThe ability of dynamic fa-ade syster
environmental conditions has been examined and systems have been exemplified
with applicationsDue to the highexpense®f construction and repair costs, it has

been seen that the systems should be designed in a way that does not allow for on

site solutions and uncertaintie§hese kineticbuilding elements that have been
designed within the interdisciplinary scope of d@etture and engineering, will

bring new arrangements and balantethe use oénergyin buildings. It is possible

to say that the understanding of building that interacts with the user by removing the

user from being a viewer promises an important &far architecture.

Keywords; Kinetic architecture, dynamic facade, mobility, variable

facade, flexibility.
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GKRKK

20.y¢zyéel da artan teknol oj ik gel i kme
bi-imler.:i vV e iolaraki dyeaj -i lkammiék t 8 ¢ r e kDoil ayes eyl
kul | ameskl@anm , estetik kaygéel ar vV e me k ©n d a
Gel eneksel dekaj lkamléeele| dkk yrecesi , -aj dack
yetersiz kal maktader. Gerek 1kl evsel ger
kinetik bi-imler, mi mari de Kyaeit i bi mi mak

kal eépl ar @én deé Kk é nydaap nda¢ ko¢l nanmea jvée stagslaarnéank t a d

¢ALI KMANI N AMACI

¢taj dacx mi mar | ékt akmek @&auzll é&anamgndka mlees

gereksinmiol uk maséna yol a-maktadeéer . Zamaneén
uyduramayan mek©nl ar , kull anéoé maktaddark.i
Uyarl anabilir nesnel er, - e Kyarak mimaridee kK ©n s a

kull anécé faktor Dej i kreen -iéhkadrymaldtaadhérgel

kateléejeéeyla karkel ek veril emekatepnercBye:
duyarl e ki netik yapée kavr ameé fikrini 0
adaptasyon sajlayabil enékytidepnee k eats ae & enbh ialr &
el emanl aré ile yapélarén, arteék kullanéc

istenmektedir.

Yape teknolojileri ve mal zeme ¢r et i mi
elektonik g i b i dijer disiplinlerle olan etkil
hareketl i yapé el emanl aréeneéen, taslkar eml a
yapeéeo, tasarém stratejilerine yeni bir I
Yapel arén -evre ile etkilekiminde birinc
kabul edilen cephenin denetlenmesinde ©°
Kinet i Kk formu etkileyen parametrelerin, ta:



i neti k ol ma durumunun sajl adej é pot an:

ull aném i-in °nem t akgkmankettaidke rmi nBaur |-éakl ek

anéml aenupgyué a ma potansiyellerinin anl ak
é

al eékmada, dinami k cephe sistemlerinin vy

o e -

t Ki si iszerinde durul muktur, tasarl anmé

o

rnekl endirmel er yapél méxteéer.

¢ ALI k MMKAPSAMI

Teknol ojinin mi mar i czerindeki yanseé
czerinde deji ki kliklere y ol a-maktadeéer .
kull anécé taleplerini karyle@léd maletnag K au tl
"m¢erl eria@i eskirmsvacver i mli ol abil mesi I K
sajls&mager ekmplet ki i |l exkenl erinin, i Kl eve
il e be¢gtenlektiril mesi i -in hareketlilik
-al ek mané&,n kiampetainrk mi mar |l ék kavraméneé i nc

Tezin ana b°l ¢im¢g ol an 66kinetik mi ma |
taramasé Bapalrm&r2ddz.mya,zy EEEn sonlyemir e ndan

mi marl ék d¢e¢kgeptekeni nken I mEeseEmM e me ve min

bi-i msel arayéexkl areénéenTggind e byade netkk d imj i (
mi m&r | lavr amé bir-ok y°nden Hal e k eatl [é&inlairje
mimaride aman i -eri svendeker jeivrii Imé e Hateket e K i mi
kavraménén yapé tasaréemendaki y €eGnlar i nce

a- ekl arkKméawttérk. noirntaaryl aékjacyenkackke a e €1 andér el m

°rneklendirilerek anl ateéel méexkter.

Sonr aki belk § kd daihdeketviee ksi st em t ¢rl er i
hal i nde i ndaed elent Kttigr.l er i vV e sistem
°rneklendiril mi ktir. Har eket kabiliyet.i

arase farkleéelék-ekabehmexkt ékl eKi netialkayy,

yané séra dezavantajlaréndan da Béwhsedi |



arasénda y¢zey hareketinin yaygén ol duju
a- ekbpagpnao | duj u g°ragtmympéeéya gake kull aneéel
sajl anan ol anakl ar dezin i3.kkb °kll ¢ k¢ ngl%®s t keir mmeetki
durumunun cepheleregtzetrikdek ml &mdsdrk $ €F . v
bel ¢ mde, di nami k cephlAenekilsereiml et ie ade g a
anl at eA-neékkltaénran b¢t ¢n  °r nek|lascket ve bistem t abl

tereé¢e bakéméndan karkél aktérél mal é ol ar ak

¢ALI KMANI N Y¥NTEMK

¢al é k203, dzays®In| arénda yenl abak ogimdeme b;q

kinetik mi mar | éKk konusunda yayénl anmeéek
yararl anél méktéer . Yer el ve ulusl ararase
bildirileri, y ¢ ksek | i sansi tee atdokt 6 @aa am
hareket! i yapélaréen tari hsel evrimi, k ul

hareket mekani zmaglsar gkt ymB wephe SsistémdewiE mnil e r |
alanlar ¢ zer i nde ° zall léexuntail rairl mdet ayl éBuol ar al
inceleméer emas énda, konu hakkéenda yerl:. kayn:

b¢yéek oranda azénl ékta ve yetersiz kal déj

Arakt ér ma kaps améunmidamkdke mhed i ki ani emalr d réik

ol ar ak i ncel enmi K vV e °rnekl er czerinder
tasarém algéséné gelikKtirmeyl ama-1| ayan
al an biaol ukketd b é g Ar @& ks&erdespdigmdy anén - ek

yerlerinde bulunan harekeli y ap dlnacrel efngmr kt peddeaayéda kin
cephe sistemi °rnejuunbnki nedukuygdelbbmegkt
bilgilere ve kaynaklara bi | gi y et e rusliazléil parfeaningeret d o | ay
ak é k éarbdaan c ¢ ¢l kel erde rwedietalde bi hgii kve

kull anél mékt ér .



BKRKNCK BY¥L! M

1.KKNETKK MKMARLI K

Mi mar | ek, tari hsel S¢re- i -erisinde -
topluml ar én kel tegrel, bili msel, sosyal,
gel i Kmi K vV e d° MMekO©m , g aniintamii kdtei rduyul ar
tepkisinivtesekl|l eyanankardan meydana gel
i nsan deneyi mini vV e bi na sakoinnuinelrai nmas e
etkilekime girdijintiTadojhr Pohacre sét kzialmeamd kat
I nsanl ar, birtakamk &leayeakbsiilnmerkd er F nn me k

kavraml ar éyl a bir ar ada yakam sl¢arrnesnk | er

i Kl evine olabildijince verimld.@i bir bi-im
sajlayabil mesi i -in eEKélm sesul liakrléinma
sajlayabil mesi gerekmektedir.

Kull anécé ihtiya-|laré ve -evresel k oK
tasar ém , ysaopnérlansaésnéd a ortaya - évk aybaipl ée c e k
mal i yetl erinde azal mal ar apanleed em!| aorlanka kt @& s
yapélar, kull anécél ar tarafendan yanl é
g°r ebi | nfeekktneod iorj.i ni n il erl emesiyl e, t asa
mal z e me denemel eri, sistem ve teknik ar
fakt °rl erl e ol an i | imgmKhiagierl imiikyiilrekt i r meKk

1.1.Ki neti k Mi marl ék Kavr amé

Kinetik, hareket sebebi ile meydana gelen veya hareketle ilgili olan
anl aml ar éna gel en bir sefatter. Mi mar | €

adaptasyonl ar sajl ayabil en, bir hal den |

! Maria Lorena LehmarAdaptive Sensory Environments: An Introduction, Routledge, 2016, s.44.



tanémlamakt adeérn. sUysdrelmdmeab n geni K bir te
el emanl arén sabit ol mayan yapéséné taneém
ger i -ekilebilir, doen¢gkt grel ebilir vV e
kull anél makt adeéer . akBperforkkaifydruaynalra réa veek doilnaarn
terimler, sistemlerin -evresi il e I K
kull anéet wmakead&r . mi mar |l ék, mi mar | €] én d L
topl umsal ve teknoloji k «kartlias daamik ar K é

-%z¢:mlere bérakmaseée dg¢kg¢ nicKeisnieytliek oirktlaeyva,
bajlam ve ama-1lar a-éséndan verimli, haf

teknolojik bir* tasarém stratejisidir

siirekli degisen
| ortam

uyarlanabilir
kinetik yapi

e yap1 Ve degisen cevre
arasindaki etkilesim alani

Go°r slkeUyalr.l anabilir Kinetik Sistemin Kavrams
¢aker
2 Marta Barozzi, Julian Lienhard, Alessandra Zanelli, Carol Monticelb, The Sust ainabil ity

Adaptive Envel opes: Dev el o pPneedia BEngiredringkKli55) 2016f ¢ Ar c hi
s.277.
SDoj an AMNMmasiokl,opedi k MiKmanrndki|l S° Xlegnf] ¥ayén, 2014, s

“Mi chael A. F o xIntelliBentyKmetic SysPems ity Ardhitectuded dlanaging
Interactions in Smart Environments, London: 8ger, 2000, s.92.

5Carmina Sancheel-valle,6 6 Adapti ve Kinetic Architecture: A P
Prototyping.6 6Smart Architecture: Integration of Digital and Building Technologies, Proceedings of

the 2005 Annual Conference of thssociation for Computer Aided Design In Architecture Savannah
(Georgia), 2005, s.129.



Topl uml ar tarih boyunca belmeaHll@n ger e
kurgul améck, yapéelKark iyrekadewitmli«rleerdi bher.i
etraféendaki fizi ksel oretvarnedya kei (nbeunh,u nsdéug aul
aydenl at ma vlby umwnsgad aPlnhghne al @Gem-amiak t
d°neml péedar yasabit ve o zamanki °ng°r ¢l e
génegmegzde tasarl anan yapélardan zaman 0 -

deji ktirerek uyum sajlayabil mesi bekl enmi

Kullanici | Bina sistemleri | iki yonlii iletisim | Cevresel kogullar Zaman ‘ Hareketli bilesenler ‘

killi mimarhk

etkilesimli mimarhk

rlanabilir mimarlik }

G°r sx2Kineti k Mimarl éj én Kavramsal® Altyapés

Ol ukturul ma nedenl eri y e me kl®@arz, k-a° zagym
creti |l mesi gereken hususl ar meydana get
malzene | er i ve ,pyugttemiver igell & c ekd jeeri | egnedrierkisli
yeni bir mi mar | ék czerinde - a,l hareketl ma k t ¢
edebil en yapeé veya yapée bil ekenl eri K u

dej i kenleiklcam t ot maXapélarda ol masé talep

dur um; hareket edebil en, deji kKim ge-iret
Okinetik mi mar | éko kavr améné ortaya -ék
tasarémlara fizikbebibkaepknnaaehktahmbk:
inceleyerek hae k et temel | i teknolojilerle i
DOn¢gkteegrelebilir tasar émdaki i nkKkaat y ak

ol dujundan daha b¢yé¢k birdahmerkar snakieikt isr

6 Ashraf EImokadem, Magda Ekram, Ahmed Waseef, Basma Nasha@atkK i net i ¢ Archi t e
Concept s, Hi st or y Inteemationa\ goprhal of &Stiencenasd RefeafldSR),
7(4),2018, 756758.

"Kor ay KoKikmeatzi, k 6Bi r Mo &gel &Mj mabbgky Sayeée: 37, 20



vardér ve uygul ama maliyet.i °neml . ol - ¢c

-%z¢:mlere maknt hilW@&mr ak ma

Kinetik mimari, il k kez 1970 vyél énda
00Kinetic Ar khittadbcetnurae &® yil i mlainét él mékt é
baskeélar dejiktik-e, bunl aré yoruml amameé
hezl anan dejikimlere Dbi-imsel yaneéetl arl a

czerinde ol uktudaujpl urd i ay amoamautcairnn.g®r e,

Darwindin bir nesnenin hayatta kal mak i

ol masé teorisi mi mar|l ék alané i-in de ge
olmaya mahkumdur.Doj adaki a,dlmagpdblad o nidlai Kk ki s i d c
ger - ekl eHme lekedili. ol ma dur umu, yerye¢gzend

kavrayamasak da makinel erl e ol ukturul ai

deneyimleyebilecdejimiz bir unsurdur
= baski 1
Sg | ——>
£ N | baski2 =
g8 |—> |28
Un (@) t
28| —> | & yan form
o .
B o)
E8 | —>|*
St
e = baski x

G°r s®Basldempki Di yagramé ¢e¥#. Zeynep Kev

8 KonstantinosAlketas Oungrinis,6 6 | mp|l ement ati on of Kinetic Syst
Classification of Techniques andMec hani sms Appropriate fo(ln Discre
Proceeding of International Conference on Adaptation and Movement in Architecture), 2013.

9 William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s. 4

5.

10 Jon McCormack, Alan Doringp 8 Art , emer genc e, sablinde.bifPoeeedingsmp ut at i
of The Second International Conference on Generative Systems in the Electronic Arts), 2004, s.73

11 william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: VanNostrand Reinhold, 1970, s.

6.



Canl el ar én, besl|l enme, kendi ni Pyile
sajlayabil me gibi di nami k ° z e'f Bitkilérih e r i h
géeneke y°nel memke@& |l epmkalpamar ak tepki ver

adaptasyonu s adjalvaryagnbéikldijaexrs i s¢yb e-te g°zl el

deji Ki @Qaat éi ar én, dojada ge-irdikleri e\
°czel laklleerran stati k formlardan di nami k f
Adaptasyon sajlayabil mek i-in sahip ol dt
temel iyhakgm-1 aréna cevap vererek hayatta

Doj adaki hareketl i czelli kler, - mnmar.
ortaya -ékan Dbil exken har elkaestareé&rmcnée wree freirrs
gel ecekt eki fiziksel dur umun mevcut du
d¢keéener ek Iear. e kBauthnue dyearpar ken doja ve 1 nka
kuran araceée phd2demsgypynalndada&kt @rmal ar ve K
cretimi ,keedmsimari yeni den «keki lHdie-nidmlrem k
haline Yel mi ktir

XD?“*%

G°r s4«KimnMeti k Ol arak Dojuktan Sens°rl el e Kas

Ki netik ol ma dur umu, fizi ksel ol ar a

i htiya-1arée kar kdkilra.y ahe kaillans ivset ennel senreilne, r

2 william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.
14.

13 Sim Van der RynDesign For Life, Utah: Gibbs Smith, 2005, s.132.

14 peter ZellnerHybrid space: New Forms in digital architecture, New York: Rizzoli, 1999.
1Swilliam Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.
36.



uyarl anabil i yP nkuylyledsapdygulamalarkhaline gelesini
sajl am&knaedék. yapéyeée, kemi k,gera-se kygti ebkit ibjii

beyin taraféendan -evresel uyar élmakr a t erg
me¢ mk ¢ APKdmeti k mi marivyi anl ayarak onu f a
uydur mak I -1 n akéekkan bir zemin haline
deji ki kl i klmamlaeg | dR n¢ ek amda bug¢nden bi

ulmakktd¥apée el emanl arénén akeékkan bir al

kal epl ardan séyreéelarak bi-i msel i fade ol
Yapélée -evreye &dexttagydmni -hiameget i a, y
esteti k anlamda etkileri yadsénamaz.
KINETIK MIMARLIK
| |
Degisken geometriye veya harekete Degisken konum veya mobiliteye
sahip yapilar sahip yapilar
| | | | |
Rijif formlu Estiek foitilii Portatif Yeniden Sokiilebilir
yapilar yapilar yapilar konumlanabilir yapilar
i i yapilar
Cubuk Yiizey
striktiirler striiktiirler

Go°r s®eKineti k Mimarl éfén Ana Sénéf® andér mas

Kinetik mi mar | &k, yapeé bviecyiam bvid ekant

czerinden dejikken ol ma du%Buankuk ao |bairra kd etya

géenegmegzde dinami k ve dejikim i -erisinde
il etikim kurabilmek i-in fizi kemebnelem!l ar ak
ol uktur an kekfedil memi K bir mi mar i dir

16 Michael A. Fox,06 6 Be y o n do d&amhbridge,i USA: Massachusetts Institute of Technology,

2002, s.1.

17 william Zuk, Roge H. Clark,Kinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.

4.

18 Koray Korkmazoki net i k Mi mari de Tasar ém Ol anadkdl,ar @énén ¢
Yayéml anmamék Doktora Tezi, Kzmir VYBilkmeek Teknol o]
Enstitge¢se, Kzmir, 2004, s. 23, 29.

“MadileenMareefi | |  ustrated Kinetics: A Studdpots n Acti ve
Compl ex wit hi nPretbaaPateda otrad. § ni veé62.si tesi, 2007, s.

9



tasarémcél ar, maki ne vV e teknol ojinin o

yansét may &Ki amleéd ki kewtisat.eml erin anl akél mas

ana® zel |l i kl erinin ve wuygulanma potansiyel
mi mar | ékt a -al ekxma alanénda tasar éme, b
bi-i msel kararl ar é& bel i kohsepnbekriersegno d ¢ 1 T a s ¢
tasarlamarenorfol oj i ol uktur ma ol a?*ak 3 akamaya &
Konsept Modiil Morfoloji
-genisleme
- i -esneklik
_feosllle(;ll{%r;;?ﬂl -sikistirilabilirlik -f(;rr'nkt"
-tasinabilirlik -Struktur

-dagitim ve ulagim

Go°r seHinMneti k Mi marl ékta Genel Tasar®®m Strat

Mimarinin, hareketsiz ve pasif olma durumundan hareketli ve aktif olma

durumunag e - me s i 60° 2z bilin-6 olarak tanéemlar
Keyl ere tepki ol ar ak hareket e ge- mesi |
Refl eksif mi mar i, h¢kmg kal mayan ge-m

deji kkenlerle kanéntaddhakemwmdiariakmegsindidre.

sorgul andeéej énda, soru vV e yanétl ar e, b ¢y
Teknol oj i daha ©°nce kekfedil meyen al gésa
uygul amal arée gel i ktir &kisk-ndg myendiojmirmar.i Bdi
yeni d¢kencelerin olumlu i1 gileri sczerin

al masémaky.&ldéa -

20Zadinac6 6 Free essays townr qdild)e,t i c architec

2 Naglaa AliMegahed) 6 Under st anding kinetic architecture: T
strategyd 6, Architectural Engineering and Design Mana
2A.9.e.

2Marcos Novakp 6 Speci ation, transvergence, allogenesi s:
Architectur al Design: Refl exive Final, Sayeée: 72, °



// \ W\ //
© © © (©)

Yerlesik (embedded) Dinamik (dynamic) Tasinabilir (deployable)

Gor seMi maride Kinetik Tipolojiler##n Diyagr.
Mi mar |l ékta kinetik davranécx, ana hat
yapésal b¢egtenl ¢ ¢n korunarak bazé késeéml
hareket ettiren ilerici bir met ootnal oj i di
durumyger - ek hareketlilije ve geometrik ol .
ifade etmektedif Fox, kinetik yapélarée yerlexik,

kategoriye ayeérméexter

Yerl eki k Kinetik Yapéelar (Embedded Ki

konumunda bulunan sistemlerdir. Birincil
mi mar i yapé sistemini kontrol et mektir

i -in yapé tasaréména odakl anan bir -al é
fakdarrr-levresel ya da insan kaynakl|l é& ol abi

Di nami k Kinetik Yapél ar (Dynamic Ki

b¢tenl ¢ ¢ne g°re geni kK bir bajl amda ve

hareket edebil en sisteml e meki avan, ddiyaguel a ma |
-ekKi tli mody¢l er bilekenl eri i -erebilir

veya &eser icra edenin konumuna g°re dej
ol abilir. Mobi |, don¢ktegr el ebilir gibi a |

2 Michael A. Fox,6 6 Be y o n do &amlriege,ilUBA: Massachusetts Institute of Technology,

2002, s.3.

Mai M. Youssef6 6 Ki netic behavior, the dynamic potenti al
International Journal of Computational Methods and Experimental Measurements, 5, 201816.607

11



Taknabilir Kineti k Yapeéelar (Depl oyabl

konuml anan sistemlerdir. Yapés®°k¢m yeten
yere takeénabilirler. Kol ayca s°%°k¢l ¢p tek
b°l gelierg emadiei sergiler, pavyonl ar, kend

gor & ¢r

tajdak mimarl|l ékt,dadophpmbavénheégzlp ketdiemi

i htiya-1areéna cevap Yapéimasén,bekéreinmdlktta
verebil mesi hamaketalniar @k abi | me, bir bi -
ge-ebil me durumlareé ¢zerine ar abgtaer mal a
teknolojiler;, mi mar | éj é vV e yapel é -evreyi et kil
mi mar |l arén yeni formlaekivel itegnhr &t eyi laer
Dijital olarak tasarl anan mimari de, di na
farkénda ol arak karmakeék hale getirilen

bakl amdktader

Kinetik mi mar i, €endi sgeri- ekgbppEl Bde- e
teknolojik gelikmeleri kullanan %Birmari s
deyi kl e kinetik mimarl ék, gel eneksel har
yeni den tanémlanmaséné arakteéeran -ajdacxk
robot, mekani k ve elektronijin kullaném
mimarla, gel eneks el fikirlereAretgékkpei akddadub:
hareket edebil mekte, -atélar ®Batlilgasalyialr @

e

tasarém ve cretim ¢zerindeki et ki si, S

26 Michael A. Fox,0 6 B e y o n do &ambridge, iUSA: Massachusethstitute of Technology,

2002,s.3.Mi chael A. F o x IntelliBentyKmetic Systems ity Ardhitectuded 6 ,

Managing Interactions in Smart Environments, London: Springer, 200095.94

2’Rabee ReffatpB®i gi t al Architecture and Refooarnahf ng The Bu
Architectural and Planning Resear@h, (2), 2008, s.127.

28 Anna Maragkoudaki,6 6 Wech Kinetic Responsive Architecture: Kinetic Responsive
Architecture wi t h N o 9thMiatertaional dCanferend® aant Istelliget,
Environments, 2013, s.145.

2 Nelly Ramzy, Hatem FayedKinetic systems in architecture: New approach for
environmental control systems and contexs e n s i t i v e Swbstainabld Citegand Shdiety,
1, 2011, s.170.
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durumunuaalma kt aa@@é&saly késétl ama ve kaliéeplarée
S

uygul ama kol ayieje ajl amaktader .

1.11Tar i hsel S¢re-te Kinetik Mimarl ej én
Kineti k mimarl ék, -ajdak mimarl ek kap
kavram olajnane@nd ari hte -ok erken d°nemler
deneyi ml enen k ap a, piemiceyapé kepemianivar é
yakameén Il -inde yer al mékter. Bunl ar har
genell i kle mevcuteldefjekslelrde Baiajduarnulngk g\

baskén ol duj unKkii ngesdstke rymmegplet evcki ry.apé el eman
i htiya-Fkeaervar, eydgdlekirnilnvekieknolojinih kesk @inile

meydana Kehmitkti rt.asagémendbiukga-te¢r. Tar
i fadel erl e nesnel er ¢czerinde Nesnelerire] éneé

i Kl evlierine g°re mekiedre ket yeni den kexkfedil

G°r s&Ge-li.ci Ti pi KuruBinu®® Bar énaj én

%0Rabee ReffatpBi gi t al Architecture and Refoarnahmf ng The Bu
Architectural and Planning Resear@h, (2), 2008, 425.

31 Robert Kronenburgiouses in Motion: The Genesis, History and Development of the Portable

Building, Wiley Academy, 2002, s.18.

13



¢tajdak hareketl: ve takénabilir yapel

ve k°kl ¢ bir ge-mike sahiptir. Hareket| i
arasénda yer al maktadeéer . G°-ebe yrakam b
kendine ©°zgg¢ k°ken ve sosyal kal epl ar a
kull anémda be¢yeék bir esneklije sahip 0
bi-imleri, °l-ek ve mal zemel eri dej i Kse

i nka edalirmabdur unmfGer-& coir tyaskpélrar da genel | i

kol ay bulunabilen ve gerektijinde s°%°kg¢gl ¢
aletler kullanéel méxtér . Bu formlar -ok -
Zukve Chr k ki taplarénda, so%ke¢l degj ¢ bi-imin

yapélare o606tersinir mi marl|l ek66 ol arak t

farkl & konumlarda varl ékl a’%éené s¢rderebil

Gors®Yurlt.l arén Bulunduju TatBr Kampéné C(

G°r s®lOrta ¢ajodda S°k%lebilir Bir Ti

32 Robert Kronenburgiouses in Motion: The Genesis, History and Development of the Portable
Building, Wiley Academy, 2002, s:27.

33William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
s.74.

34 Robert Kronenburgiouses in Motion: The Genesis, History and Development of the Portable
Building, Wiley Academy, 2002, s.11.

% A.ge, s.40.
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Ge-mi kK -ajlarda, maj ara ve kul ¢be a-é

veyak umaxkl!| ar , mi mari de hareketlilik sajl a
i nsan yakaménda k°kl ¢ dejikimlere yol a -
beni msenmeye bakl améxkt ér . Ancak ekonom
ger ekl il i klcelradreank kg°y-nealkd léi k|l er i ni kaybetr
Orta ¢ajoda a-eék hava ejlencel eri tem Av
kasabal arda kurulan s°k¢lebilir tiyatro,

oynanMeéekt ér

Geleneksel olar k yapeé, t akeén takl a, tujl ané
yéj el mas &yMianaol akuyr .y¢zyéllar boyunca za
yeéllar ayakta sabit kalabilen yapeéelar t a:
ve yapeéesal meEgMeméerdoénaramaldasjezKamedd alr lé
kl asi k d¢nya tapénaklareé gibi hal a ayak
ama-|layar akRGghertkmget énl arak mimari, res
tekrarlayan deney¥PdDur ajraaséena Hagkmggt gni m
anl ayeéexk, dinami k zamanl ara kadar devam
devam eden bir s¢re-tir. Yapé, ol uktur ul

et ki eden baskél ar dejajkltarhkd e bBbgkel-deéajzdn
mi mar i, al géesal ol arak geleneksel mi mar i

zorlama k t4dér

Hareketl il ik, i1k ol ar ak Hel eni st il
ger ¢l ebil mektedir. Bu kapedlag , siyetramlt em
buharénén yer dejiktithmesonjl|l eamwacébapehka
il kel erini kull anarak olukturduju d¢zene

36 Jennifer SiegalMobile: The Art of Portable Architecture, Priceton Architectural Press, 2002,
s.18.
$7william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
s.45.

8A.g.e.,s.4.
%9 Jules Moloneyp 6 Bet weaenrd AMrrtchi t ect ur e: Tdnthinternatiomal act i ve S
Conference on Information Visualisation (1V606),

40william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.4.
41 Alexander Tzonis, Liane LefaigrMovement, Structure and the Work of Sanitago Calatrava,
Birkh2user: Basel, 1995, s. 16.

15



sajl amexkteéer . Bu d¢zenejin amac@ndafexndga

kapanmaséné sajlamakteéer. D¢zenek Koyl e -

Sunak fAkénen naekk kaka&l|l déejénda €esén
k¢resinin i-inde bulunan suya baseén- y a
Cbden DOye ge-er .alkel ki kdeunr udredrag ekdaep éb ukl aupn a
suyun i -ine akmasé sonucu artar ve s¢igtun
d°nmesiyle kapée a-¢el éer. At ek s°nd¢j ¢nde

kovanén ajérl éejéeaddjén. dSprrunivar*kta@res kyn!

G°rsHITapénak Kapéséneée “A-ép Kapatan D,

Orta ¢aj kal el erinde hareket edebi |l i1
mekani zmal ar &, tvairna-f éveankadesakek| enen z
-ekil mesmygktea-dégkl edur umda i ken ge-ikKe | mko¢@
kapal @ durumda i ken hendek ¢zerindeki ge:

kal e ge¢venl i jmalkt &denlkerd az dmd ulna d° ng¢ K ¢ me

“2Hs;seyin GazGeTolKdemnder 6pe D°neminded,®BBimbvei m: Ksk
Teknik, (529), 2011, 5.992.

“A.g.e.,s.92.
16



mekani zmaya makar a Si st emi ekl enmi ktir

versiyonlareé 16.y¢zyélda Leoffardo da Vi n

Gor sklOrtaKéglhe¢!l erinde Kopfeye A-an D¢ ze

G°r sk®IOrta ¢aj Kalelerin&ke A-él ép Kapa

Mimaride kinetk olma durumununmi mar | € k t aarekdt iederb oy u n c

kape, pencere Vveya gde -pilimnektedirKinaiklmimari® t ey e
czerinde yapeéelan araktérma ve -al ékmal ar
teknol ojideki b¢eyek atél émlara uzanmakt s
sirk¢lasyonu sajlayacak*asans®rlere ihti:

185 3Chtiest al Pal acedda buharl e bir asai
asans°rl eri resmen ortaya -ékméxkter. ¢e
deji ki klikler ile asans®°rl er zamanla gel |
tasarl aasn@ma ol anj me n il erl eyen d°nemlerd
gel mi ktir. Bir dijer d¢key yolcu takemac

4 William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
s.27.

45 (Url-2).

46 (Url-3).

47william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
s.30.
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Pari s Fuar e 6Hhadrae kteatnléit ékl anléedké&reeml ar | bantl é

de ye¢kler i -1inh&muelk atnléil amfailogrem ven2Rl gy
sonu arasenda mi mari de yeni bil giler K
sajlayabil ecek °neml i projeler gel i kKt

ol uktur®!l muktur .

GorsklKkl. Kapéeénén Ayné Anda A-an, Thomas Jef f
Cihaz Zeminin Alténa Gizlendijind®¥®n, tal ex

GorskWlEI1l1sha Otis dmamfenldaih Asasmsdr ¢

Kl'k kinetik tasarémlardan biri 1908¢6d
Rotary binaséyde. Ancak bu bina hi-bir 2z

tasarém ol arak kal dé. Bakka ©bir d°ner y

48 William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
s.30.

®Filipa Os-r i oSanchdVoeraQlivedar6ad PiaRiSetic origami surface.6 @n,
Rethinking comprehensive design: Sgatiue counterculture, proceedings of the 19th international
conference on comput@ided architectural design research in ASIAADRIA 2014), s.202.

S0William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,
S.29.
51 (Url-4).
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https://www.researchgate.net/profile/Sancho-Oliveira?_sg%5B0%5D=a05myen2nN2Tpq019kE6t15-2JWx6DpmlE0WTdaRrIdY7M9AHmxPHOnojpU5dPsCVD7s6Sw.NSP1nDRXqE4yX_Pb693xUiVcmnsKRDn2gECYpW5pKyUTymdNd_CiP4fT207MIzug-_6d-LK2d5vBvZQDaeZqEg&_sg%5B1%5D=X0jUMZfgVj_vg2Y8XReYv8OYL7CcFk2BbDS5lnpzf9OWu9l2IfvPQ_LwIFpcmTCPOxPBBVE.SJrVDDQuviBPjSbDYK755HzCBMPysiHkRhKAPayi6XBmjzJ9JXmeu4MTsc1Xs0KZ6iOYLgP6gHdnG1u85MS4Dg

I nverni zmi i haRrRaEl@@iddalie. mi m®; deamonPeoyap
tasaréména bakl adeé. Hareketl i b°l me duva
ve teker !l ekl i®Kmdkbieltyagpltaar yearl entétzic.a t eor i de

1940061 e jyréul lbaarzae dyeni | i k- i -al ekxmal arda o
tarintes é k ekt ér él mék hava ile -alékan mekani
ilerlemesiyle °nc¢l kinetik mimar®éek °rn

Gorskwll9nD86de Thomas Gaynor Tar a&f éndan Tas

G°r s®l19B6 Angel o Invernizzi Taraféndan Tas:

ter - B esi

Archi gram gr usboun| a1 @& @ 0o | daorjérnu Kur ul muck

Savaké sonrasé ¢retilen konut ve ofi sl el
har ekett i r .Archigta® 4rubyngddrFeRonnd aHer r on t ar af énda
0o6Wal king Citydod, y a¢pzéel rai rneédne theal r eeskkeot pi i nke

insarhayvan ve robot karékéméyla oPukturul a

52 Chad RandIRevolving Architecture, Princeton Architectural Press, 20837581.

53 Jennifer SiegalMobile: The Art of Portable Architecture, Priceton Architectural Press, 2002,

s.21.

“Asena Soyluk, 6B&I net Bar 8cémajl eékta Cephede Origar
Kul | aénhdjmezan, (12), 2015, s.62.

%5 Chad RandIRevolving Architecture, Princeton Architectural Press, 2008, s.75.

%6A.g.e.,s.78.

5" Robert Kronenburgiouses in Motion: The Genesis, History and Development of the Portable
Building, Wiley Academy, 2002, s.11112.
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Gor sBIArthigram Grubu Tarafé®dan Tasarl a

Gors®WWwWalking CitySAnalitik ¢izi mi

1960' 1| ar da, Ameri ka Birlexkik Devletl e

gel mi ktir. ¢ok ama-1¢é& kull aném, tekil b
stadyum altyapeéestkengifbut bbolr -lo&km kdbemubbday zbo
karkeél anabil mesi i mk ©n e sunmuktur . Tama
yapélan stadyumlar, seyirci b°l ¢ml erinin
-eki tl gdi°sntdgmls,é rer € k e ktadydméandan lilkiRolett &.r . Bu

Kennedy Memorial Stadyumu'dur.9 6 061 ar ve 1970061l er boyun
bu kekil de méawidBEdp Kal 2a0e! yel |l aré ar aseé
yedisi $éekel méxkter.

G° r s20.IRobért F. Kennedy Memorial Stadyume ¢ okl u Kul I®aném Diy

58 (Url-5).
59 (Url-5).
60 (Ur-146).
61(Urk-147).
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https://en.wikipedia.org/wiki/Robert_F._Kennedy_Memorial_Stadium
https://en.wikipedia.org/wiki/Robert_F._Kennedy_Memorial_Stadium

GorsHI19b76ai IRl.i bert Taraf éndan Tasarl anan B
l'st ¥rte¢gse¢e A-ék e Kapal @ Pozi syon

Gers®2lN9b76da R. Taillibert Taraféndan Tasarl
l'st ¥rte¢se A-@%r B kKKiapal @& Hali G

Gordon Pask (1969), mi mar i Ve si bei
arakter mal ar yapméxkt er . Zuk Ve Cl ar k (

°nermel erde bul unmuck vV e kinetik mi mar | é

Negroponte (1975) ve der i ¢ Price gi bi mi mar | ar tar
66duyarl @ mimari 006 adé&¥akt §arei Otogkinetik ki ml e
sistemlerin tasaréméné desteklemek i -in
sayede gerili ve asél é& yapeéelare ile °ne
62 (Url-6).
63 (Url-6).

6 J a e V a nintePaativekkjnetio Media Facades: A Pedagogical Design System to Support
an Integrated Virtual -Physical Prototyping Environment in the Design Process of Media
Facadesd @qurnal of AsiarArchitecture and Building Engineering, 12 (2), 2013, s.238.
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i -erecek keki®Mianag¢leiki i runniaunt iaimkal beivliinr yoal
estetik ol ar ak da gerekl. ol duj unu savli
tasarémceéel ar én -al ekxmal ar éyl a kinetik S

bakltaémé. kK

haremlik

mekansal dizim
kiltir &b kullanici &-P mekan

1 |

sosyal yasanh

selamhk

GO r sBIHardmlikSe | amlagskendda Bul un®n D°nme Dol

Gor sIMek ©n , Kull anécé ve K¢gltger KIi.kki si G©O

Me k ©n s a l di zi m, topluml ar én kel teorel
bi - i mi viel | x&s y &Iri ni fark edebil ecej i mi
°rge¢tl enme, kel téeren bir par -aséder ; me k
i -eri $Knaediik. ol ma dur umu, genl ¢k i htiya

il e de b®&eldhaksél eamdmaride g¢nl ¢k yakant
bil ekenl er i g°r mek me¢ mke¢egndeér . ¥rnejin,

korumak amaceéyla yapélan d°nme dol apl ar

Bu d° nme dol apl ar , hariemlair las &red as eyl iaymd Ee
al éxveri kKini sajlamak i-in yapeéel méxktér.

ile dijer b°l¢imden ¢ akélabilir hale gel
% Nelly Ramzy, Hatem Fayed,6 Ki neti ¢ systems in architecture: N

environmental control systems and contexs e n s i t i v e Sbstainabld Citrgand Shdety,

1, 2011, s.171.

%®Reha Glgnraky ,Ev Gel eneji Kst@aforudnbodolem Hwaly@émievi , 1
67 Bill Hillier, Julienne HansonThe Social Logic of SpaceCambridge University Press, 1984, s.27.

®8Reha G¢raky ,Ev Gel eneji WKet3afbrudnbdlem Hwalyé&mievi , 1
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1996 yéléenda Ksve-6te Joppien Dietz t

I ken gicwleaV i &r i ni karkéelayan kiosk, topl
gesterilebilir. Ki osk, Sachsenhausen'in |
al maktadeéer . Yapé, sajlam bir zemine kur.

boyunca, kiosk yanav e yukareée °dGgcel ex-iél gapéneéen |
korumaséené sajlayan -eli k éezgara el eman
kapat &l abilir.

Gors2»199606da Joppien Dietz*Taraféndan T

Sanat - él ar vV e mi mar | ar , maki ne vV e t
d¢nyada -al exmal ar 0ya¢ zylett @mmalkakd ma eaydlaa
unsurunun ©ulnadrug u k e knfke t me k i - etmektedirt asar e

20.y¢zyéléen sonllatr@npgaatkiiknety gulmiamalrdre i

69 (Url-7).
70 (Url-8).
7L (Url-8).
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oranda art &B°g?et ekmiekthiamreket, mekani k ¢

veya i nsan, hava, su ve dijer kineti k ki
cretil mektedir. Ki neekt@nkd amiknual rlia,n éxc@&meEmeé ni |
uyarl anér ken bununl a birlikte el ektroni
dayanarak dék d¢nya ile kurduju®Biletikim

Gor s26Delikebilen Str¢kt @ lerin Hareke

Kinetik mimarl ék kapsaméendaki si st eml
deji kKen konumuna g°re cephede farkl é& ©bi
kokul | ané &kbh&dgmag&eé!| ar ve panell er, cephed
hareket edip g¢nek enerjisini al mak i -1in
ETFE yastéklar veya k¢itle tasarémé her
°rnek ol airra.k Kiemrdatliekbirmi mari de yapegéeaol utk
str¢gkterel si stemin katl anmaseé, Keki |
uygul amal ardandér . Bu dinamikl ikl er bir
.St °rtg¢de, ol undauldan-geiiti Bieki mékrd

Di nami k yape, yézeyl erde sajl anan har e

2 Jules Moloney,Designing kinetics for architectural facades:State change,Abingdon, OX:

Routledge, 2011.

Zadinaco 6 Free essays on @ihetic architecture. 660,
“Bakak Gg¢ -6yebtedgri kebilen Stre¢kterlerin Yapésal ¥ze
Krdel edrfmaeyséiml anmamék Y ksek Lisans Tezi, Dokuz Ey
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kavramdér . Kinetik mi mar | &k tme kl@dmkda cephe

alternatif mek©n kul |l ané&mllark&na idIlnmerka ke dsi

G¢éncel deji kkenlere ve ihtiya-Ilara g°
mi mar|l éja akéekkan, esnek, kinetik, et ki
girmeye bakl améexkteéer. Kinetik yapé tasar €
sabilite kuvvetlerini sajl ayabil mek gi b
ujraktej é bir-ok Konuyu -%z¢ml emek i -in
ara-|laramaktBdasadam m¢chendi sl iji yakl ak
model i il e m¢ghendi sin materyalize et me
et mektedir. Bu yakl akém mimar ve m¢hend
farkl él akar ak m¢hendiogliiljeirmn yeamsiar Ima maa ¢
ge-mesi gibi s¢recin en ePken akamal ar én

1.1.2. Hareketlilik ve Enerji Paradoksu

Her disiplinde j&lndudfandegi hiul minmajlué - aj
Kekillenip kendini g¢cnéalelme me i inhtyieyna c ék a
Oyapélabilirliklerd, fiziki anl amda ol an
Goethed e r Mii mard 6 don muweam¢ngakankmimaridir 6 @u
bajl amda tmemarl éjeé,ti ] i - aflagak yramiasnakt a n b
me¢ mk ¢ ifdHem.¢cz ger-eklexktirilmik yeni bir
iddia etmek yanéelteéecé bir yaklakém ortay
i stenen bi-im ve sistmekidder iTmsypapahnami Ibii
rasyonellexktirilebil mesi , mdyblanagaimektedim¢ mk ¢ n

Bu bajlamda tasarém ve uygulama ol anakl al

Arzu Sorgu-, | chir obd@Hgamicsmanchiectur& & mediam & imduiryu k ,

or design in architecture 6 detu Journal of the Faculty of Architecture, 26(2)09,s.244.

"®Rivka OxmanRobert Oxmané 6 The New Structuralism: Design, En
Technologiesd @rchitectural Design, 2010, 80(4), s.17.

"Daniel K.S.Walden) 6 Fr ozen Musi c: tMursei ci na nvi tArucvhiiGtéepc De AT
Greek and Roman Musical Studies, 2(1), 2014, s.125.

"8 \William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.4.
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Kinetik nesneler, -ok eski -ajimiar dan

al mékter. Fakat bulunduju -ajén sunduju
somutl akméexkter . Cexki tl i i Kl evl eri kar ke
sistemler kull anél méxkteér . Mi mar i yapéel ar
istenlen y¢ksekli klere -ékareél abil mesi amaceéeé
aletler, geliktirilip insanlara yapél abi
Bu bajl amda, vin-1lerin gel i ktiril mesi |

b a knhéaknt ér

G°ors®IAnti k ¢ajodaAhkap Bir Vin-

Le Corbusier yolcu gemileri, ot omobi |
bir -ajeéen gel diMaiknenel eameenié emigled ek én
°czellikle sanayi anl amenda&] éimgdyagile t ngiexltiik
M¢hendi sl ik al anénda bakeéecx a-éelarénen vy

-ékarel déej éhegnyaroldat mewntléar. ol up biterken
ol mayeekgelenekg? enekl ere bojal siukem|l endujkanr

bul unul an durumu 066g°rmeyen g°zlerdd ol a

79 (Url-9).
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gerelen birer ma k i mak ion edlug kumémeu sveer eci nden et |

gerektijin$ savunmuktur.

Sanayi devrimibakl|l angéeceéndan i ti baren har e
il erl emel er ger -ekl ekmi ktir. Makinel er,
motorl aré bu devirde °nc¢l ¢k sajl ayan ge
Siemens taraféendaat e¢ekitmeskil] wshkhasRrhnn,;

tanémécxkt er vV e bunun gi bi t amamen yeni
Feteristik mi mari nin ortaya -ékmasé da
i steklendirme i-in ®¥Maméi cbdlenigiimdeakim pé
kadar asans®°rdeki geli kmel rYadelywgldsae ky ¢k
yaya takémaceéeleéejeée i-in ilk asans®rl er t
yapélabil diiji i -in y¢ksek yape ¢reti mi h

12Kineti k Mimarl éjén ¢ékéexk Kaynakl ar é

Mi mar i, s¢rekl i dej i Kilbm lie-keernilseirnidnel no |
fiziksel izlenimidir® ¢ aj dak devi r deki kar makékl| &k, h
gereksinimler ol ukmase il e kendi ni fark
bajl aménda, dej i ki ml ere uyum sbhajyl¢aky aloii rl n
° neme shkihsenman, Kki nci D¢nya Savakeé son

paradi gmadan el ektroni k paradi gmay a ge-

par adi gma, mi mar i i-in fiziksel kuvvetl e

8 e CorbusierBi r Mi mar | ¥§meée Dowjfeadii, Yayénl axt5@, Kstanbul,
81 Nelly Ramzy, Hatem FayedKinetic systems in architecture: New approach for

environmental control systems and contexs e n s i t i v e Sbstainabld Citergand Shdety,

1, 2011, s.171.

82William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,

s.31.

83A.g.e,s.4.
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arafEtektroni k paradigma ise medya ve sinr

ger-eklik ifadesine ve g°re¢nt ¢3¢ °ne - éek;

Bilgisayar teknolojisiyle destekl|l enen
sénér |lkaurdtaanr ar ak dijital bajl antél arl a
de¢kenegl mektedir. Knsan hayaténda far kI é
bil gisayar én, mi mari de yapéelé -evre ve
bi-imler.:i czerinde¢greghkmelerPa@muipdiod Imad €9 «
yél énda dijital alanl arda ©bil gi teknol o]
Bil gi teknol ojisinin gel i ki mi , yapeéel ar é
di siplinler vV e °czel |l ewtlilrainléemimas gap e y el
¢al ékmal arda bil gisayar odakl é& sayésal v
bil gi sayar i-e d°n¢gk bir hacim ol makt an
ajéen °neml: bir par-asé hajli aret gledm,ji kuz ar
cojrafi bajl antélara g°re °ncelik kazanm
dej i kKmi ktir. Bu yeni yakl akem bi-imi, n
bi-imde d°n¢ktererel® yeniden yapél andér m

Mimaride geleneksel t asar ém s¢re-lerinin gen
bi-imlendiril mesi waRrkt.afBu shajllaamd a | ainladi

tasarémcél ara daha gemakt biigal tektoniklik ms e | i

teknolojik ol anaklaar,| amiymeanri vbei rm¢ahlegnéd i sl u

etkilekimlere ve yapeélar ¢zerinde bg¢gtegns.
ifade elilerek6 6y apésal d°o°n¢kakt @®e&tinde tanémlar
84 peter Eisenmarfi Vi si on6s Unfolding: Architeotinure in the

Theories and Manifestoes of Contemporary Architecture, Eds.Jencks, C.& Kropf, K., West Sussex:
Academy Editions, Chichester, 1997, s.295.

8 Rabee Reffath@i gi t al Architecture and Refoarnahmf ng The Bu
Architectural and Planng Researct5 (2), 2008, s.119.

8 Rabee Reffath@i gi t al Architecture and Refoarnahmf ng The Bu
Architectural and Planning Resear@h, (2), 2008, s.19; Mahesh Senagald, 6 Di gi t @ldnKT heor y
Klinger (Ed.), Connecting crossroads of digital discourse (Proceedings of the 22nd Annual

Conference of the Association for Computg&ided Design in Architecture). Indianapolis: ACADIA,

2003, s.254.

87 Scott Johnsom) 6 Bi nary Oppositions: Should Designers Lec:
ToBetterUt i | i ze Di gi t aACAMAGuartgrly, 19(4), 2006, 8.2. 6 6 ,

88 Neil Leach,David Turnbull, ChrisWilliams, Digital tectonics, Hoboken, NJ: Wiley Academy,

2004.

28



¢cajdak mimarl éktaki yeni y a kle alané m, bi
i kki sini sorgul amaya yol a-méexkter. Mi r
hareket ve kullanécéenén kesi kmesi il e b
etkilekime giren ve buna bajl émeHll@r ak a
tamar | amak ama-|l anmaktadér . Kinetik yézey
bil gisini veya ortam kokull aréne al ép i

ortaya kmegki@nrcamlné ml amaktader

Kinetik mimar. kapl amalaanr | bai,r tsiksgtlen a,
yakl akéména dojru bir deji kim meydana
ol ukturan kinetik sistemler, yapeéeda bi i
vermektedit®Di j i t al medyanén yapeém g¢gceé ¢zerin

zihi nsel hayal gécene ek ol amkkera®il aiykas ealk

yeni bir mek©n kawrakmé& de rret i | mesine yol

Erken tasarém akamal arénda -exitl:] pr
kull anél maktadéer. mAkhk©ank ahgésénevekadaneyi
geni kKl etse de bilgisayar temelll tasar ém
somutl aktéereéel déjeé zaman, -evre ve kull an
ortamdaki hareket!l i Imak abel iakleere.l éKI aeéné
bajl aménda, -evresel girdilere vV e kul |
adaptasyon sajlanmasé ama-|lanmaktadeéer. B
dej ,&«&smek!| i k, fiziksel - e Vv r ietasairefy estetik mi S
kayge ve g°rsel d°n¢gkem gi bi unsurl ara d:

8 Jules Moloneygp 6 Ki neti c Architectural Ski.bndsonardod42t he Com
2009, s.68.

OYu-Tung Liu,6 6 Digital architectur d:n TvilLe oCrhyi,%, meldYi al sarud
Kvan, M Morozumi, and TS Jeng (Eds.), Digital design research and practice (Proceedings of the 10th
International Conference on Computaided Architectural Design Futures). Tam Kluwer

Academic Publishers, 2003, s.9.
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121 Fonksiyonel Dejikim ve Esnekl ik

Fizi ksel for mun, I K1 evi tatmin edip s
fiziksel aktivitelerin ° tleessk thee Igie-nii milret
d¢kKegncesi Il e kurduju etkilekimin sonucu

erisinde ol an mek©ndag d roedmuing i ¢nlshaenkat eudyi

06Bi -im i kKl evi izl er. 66 d¢ K ¢nncteasria fiélnkd aonl
Séer el megkt gr. Sullivan, doj adaki her K e\
savunmuktur . Bi - i m, bir «keyi bir dijerin
vurumudur®?

20.y¢zyéel da, bi-imin g%dgklver irlteavyiane

19246te Theo van Doesburg o6006PIl asti,k bir
yeni mi marl|l éj é& ikl evse®¥Mivrearplraart,i kb io-liamlaekr
nitelikler kazandérénkameée kdgh@@&meli se vaay &lk

gel i kmelerl e il gildi ol muktur. Gereksinim
bi-im ¢retiminin, ikl im dejikikIlifj]i, ken
ortaya -ékan sorun ve pogehsioyemwukeéeuve. kan
dijital temel | i y°nteml er, soyut ve din
mal zemel er | e birlexktirilebil mesine I mk ©Or
y°nl ¢ ol arak birden -ok amacéerkdea Kiék laenais
rol¢ yeniden tanémlanméck, bi-im ¢reti mi
el de edi®tebil miktir

Yapél ar én, kull anécésénén veya sahik
i htiya-|laréna cevap verecekydpksakndmalyieyna tl
ve zaman i -1i ndeeh®&arsae& fy®lz &-ad aakt ér . Bu vy
esnekl i7Ji ve ol ajan dejikiklikler:i b¢nye

9 william Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970,

s.11.

2louisH.Sulivan6 6 The Tall Buildingo®irppishncctl 6oy KRagazide
57, 1896, s.407.

% UlrichConrads2 0. Y¢zy él Mimarisinde kRrvdkgr avm nd e NV mriafr d satk
Yayénlaré, 2019, s. 64

% Farshid MoussavB i - i mi K sk kalnebwil,: Yem8.Yayén, 2011, s. 7
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ve yakl akeémlUwyrardeamealkliildirrd.i k ©nsenal geartr k mbi
bar énma, géevenli k ve takeénabilirli k konu
yetenejine sahip sistemler, dejiken i hti
al ane kull aném potansi yenalketrahkéea -leiseadiak
sistemlerde, nesnel erin yal nézca ger ek
d

ol madékl arénda kaybolup®®d°n¢gkebilecekl er|

Esnekl ik a-eéseéndan me k ©n sert y a d
Yumukak kull aném, kubhlbhanéeéeanéng®° mek©nga
sajl amaktadér . ¢Ceki trme kl@wu lél anfénd eo leadreak | &S

tasarémda kullaném «kxeklinin spesifik ol
kull anémda tasar eémceée kar akrulalraén é tnda p k a h |
tercihl eri baskénder . Yumukak kul |l aném,
kullanéem °mr¢ daEsanekt ik, obamial iprecr f or man

faktorde¢r.

G°r s28IKaydn.Ewa K@ buj unun Dar aft el mék Pozi s

G°r sX®IKaydn.Ewapé Kabujunun Gefikletil mik I

% E. Sarah Slaughted@e si gn strategies t o iBuldingResachBui |l di ng
Information, 29 (3), 2001, s.208.

% Michael A. Fox,6 6 Be y o n do &amlriege,ilUSA: Massachusetts Institute of Technology,

2002, s.7.

97 JeremyTill, TatjanaSchneideré 6 F1 exi bl e housi ng: Ard Arehitest@ad ns t o t h
Research Quarterly, 9, 2005, s.289.

% (Url-10).
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2 00 9Kondgai | v a p &éydnaEv Gliding Housg, fonksiyonel d
ve esnekli k ama-1anar akeh aclaal ahdgd&ti earcit |

dRMM Architectst ar af eéndan t &kgdrdleanpmewti eard.e Ama an

-eli k 1T skeletli bir -atéya sahiptir. Har
czerinde gizli mot or | aketil lee -sa]jéd,eamartakkittal
mek©n varyasyonlaré oluktur maktader. By

hizmet edecelkne kl©@mr meydana gel mekt edmekl@arapeée Kk
g°l ge sajl ar ke kl©akrédkaé ny akl gept eétme RY Teads ari. € md a
-at e, duvar, d°keme gi bi kavramlar mujl a

gel mi ktir.

G°r s3.IKaydn.Ewapé Kabuju Ha¥eketi Diyagra

1.22Fi zi ks el ¢tevre Deneti mi

Knsanl ar, Dbul undukdlaskeét kci djerka fmKahl aarelnad e
dek mek©nda hava, yevebegt mmsalns ankerolf am

~

deji kKim g°stermektedir. Bi na, - ve deécxk

% (Url-10).
100 (Url-11).
101 (Url-12).
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muhafaza edebilmei ve kendi gereksiB¢ajl eak rhkiamarr

tasarémlarda, Ikl im dejikikliklerinden
zarfl arénén, i - ortamda t er mal konf or u
beklenmektedit® Ge¢n ékéej éna ryPme@rebiveni kl im dej i

hareketlerle tepkidex odmukdywya abyben spppeée
Hareket mekanizmal aréna sahip yapélar, e
tutabilmektedirK|1 er | eyen d°nemilredaeddaj.,inywan ¢izkI|l i m
kaynakl anmasé ol asé olajang¢gsty¢g durumlard
izoleet me bekl enti si ol uk,ykaipléi rk.abBik | larien é d ¢
mekO©Onl ayrabsbhmkeainin yapeéllar¢gti -hanl i°ree g-ed k

konusu olabilir.

G° r s3#.IQi Zhong StagumuHar ek e t¥i ¢ at

(o]l
(7]
(o]l

G° r s32IQi Zhong Stagumu¢ at és énén AkaPédan G°r ¢nyg

20076de ¢inbdde t &talywmy ardamkQi ycZheolngde:
esnekl ik ama-1l anar ak tasarl anan ki netik

Stadyuanuer str ¢kt or ¢, i htiyaca bajl e ol a

z Kamu Kuruml arénda Yapésal Ko
Edi |l mesine e Kl B8daj ¢phiexees diae dié kMFhaeknd it lIsii k
10 (2), 2005, s.23.

02 Nu man Yé&&gh¢ mg
Yonel.|

103 Michael SchumacheOliver SchaefferMichael Vogt,Move: Architecture in Motion Dynamic
Components and ElementsBi r k ha user, 2010.

104 (Url-13).

105(Url-13).
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sahiptir. Byl elikle yapéneéen, hava k-
kull anél abi |l mesi nteatiémkkCanp aslag | calndakjtuanddear . d a

olarak il gi -ekici bir g°rsel sunmaktadEél

G° r s38IQi Zhong StagumuK - Me k ©ndan ¢até Stri¥ktesrenen

G° r s3.IQi Zhong StagumuK - Me k©ndan ¢até Str d%te¢ereégnegn

G° r s35IQi Zhong Stagumu¢ at esénén Kapaleé, Ya¥ée A-éek v

G° r s361Qi Zhong Stagumu¢ at ésé Fer spekti f

106 (Url-14).
107 (Url-15).

18AndrefMa h 0,0 dTypol ogy of Retractable Roof Structure
Igra ustvarjalosti Creativity game, 2013, s.93.

109 Carolina M. Stevensom,Morphological Principles of Current Kinetic Architectural
St r uct Adamive Ahitecture, 2011, s.5.
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123S¢rder ¢l ebilirl ik

S¢rder gl ebi i rl i ] 1 ndaenejirtasariudivé enksyoa
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SKSTEM T! RLERK

Kinetik mimarl ék wuygul amal ar é, har eke
g°stermektedir. Yapéda talep edilen deji
se-il|l meAkttadi rki neti k sisteml er, bi na K e

deji ki klikdyamesirotl emlyer di r . Bu deji ki kl

i - mek©nén tamaméné ve bina bilekenleri.
yapénén performanséné arttérmayeé ama-1 an
yapésal si stzeemiinn doez eeltlkffkilieroil mgakt adeér .

2.1.HareketT¢ r | er i
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21.2.D° n me

D° nme, y ap émgm bat ¢ni¢grn - el emanénén b i
hareketine izin verir. Yapél ar da, I steni
pozisyon dejmekki@aar meqr t wegmi - ékap anlaég mesk @r
ol ukt ur ma vb. -exkitli amadd arkda mik u loll an
kull anél abil eceji gibi b¢t¢e¢nsel ol arak di

Sharifiha Evi, d © n me hareketine ° r Nextk Offioel ar ak
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2.1.3.Gerilme
Geri |l me hareketi, esneme yetenejine
kull anél abil mektedir. Bu t-gameesmeebBranmal z e
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2.1.4.Kayma

Kayma hareketi, bir cephenin katman katmaa | é k mas éna et ki | i
izin verebil mektedir. Yapéda be¢t egnsel b i

sistemin par-asé oP%Paralekya dadairesellolarakeharekét me k t

sajlayabil mektedir. Far k1 & me&kGinks a lo p thiomil
kombi nasyonl ar é ol uktur mak, fiziksel - e
kull anél abil mektedir
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G° r sH.IDragspelhuseBeni k|l et i | mi k ve Daral® el mék Po

Gor siIDragspel huset Genikletil mi k e Daralt

162 (Url-36).
163 (Url-36).
164 (Ur]-35).
165 (Ur]-35).
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215 Katlanmaveya B¢ke¢l me

Cexki tl mal zemel er ibni -¢isnd e¢ sbtéek ¢kl ante sal u
Bu hareket yapé el emanén bir profil czer
bir yapeée el emané etraféenda b¢gzeéel mesi i | €
kat!| anmas Bin y agtekoémnmel térki v e konam®ndaedi d anlea
kull anél an en yaygén y°ntemlerdendir. Ka
gel ebil mekte ve -exkitli esteti k®fere izin

GO r sl8 |KafeZResbranOPEN?6”

GO r skLlKafeResbranOPEN A-él ép Ka*%hanan Panel |l e

Amsterdamdédda de Architecten Ckafee tar af
Restoran OPEN (JafeRestaurant OPEN yapél arda katl anma F
ol ar ak g ° s Anssterdaim'ddkii Westerdokseiland'daki  demiryolu
k°prugsyn s¢redir kull anél maz hal e gel mi K
ol arak kul |l ané¥lammyac btakh améegye&rtam ol ar a

cam bir haci mdir . Bir zemi n, bir -at é

166 KonstantinosAlketas Oungrinisp 6 | mpl ement ati on of Kinetic Systen
Classification of TechniquesandMe c hani sms Appropriate f@r Discreefd
Proceeding of International Conference on Adaptation and Movement in Architecture), 2013, s.6.

167 (Url-37).

168 (Url-37).
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http://www.architecturelist.com/tag/amsterdam/

pencerelerden olukan cafyYapdnéan ciewlhewdiens

kapakl arén sékl ékl a a-

°mer |l ¢l ¢k

ve dayaneém

meé¢ mkender .

20130t e

hareketi

S

élbéag | manp @an nsa ssé& e gnel |
a

]l amak amaceéyl a

[
5
[
‘L

GO r sl& |KafeZResbranOPEN Kesitit™®

yapan kinetik

F r a HggeoBkirKetegrasensitivea Pgony, b¢kel me

Achip 8éngesAxchitect ne kv

Oliver David Krieg ve Steffen Reichertt ar af éndan . Dajsad adlain mé

canl el ar én, i k1l i msel deji ki kliklere tep
Her hangi bir duyusal eki pman, mot or f on
gerektirmemektedit’* Bu bajl amda yapénén &kontrol n
s¢rdegreéelebilir ol dujunu s°yl emek m¢gmkend,

Yapé, mekani zmaséz KinetiKk duyarl|l é m
Neme duyarl é& ince kontrplak | evhal ardan
i -edekin mikrifibrillerin araséendaki me ¢

farkl él akmaséna neden

169 (Ur]-37).
170 (Ur]-37).
171 (Url-38).

ol maktader. -B°%°yl el
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https://www.archdaily.com/office/achim-menges-architect?ad_name=project-specs&ad_medium=single
https://www.archdaily.com/office/oliver-david-krieg?ad_name=project-specs&ad_medium=single
https://www.archdaily.com/office/steffen-reichert?ad_name=project-specs&ad_medium=single

kapanma hareket:i meydana gel mektedir. Di
I k1 i mde par | akmug} ne khlavdaeyna vykaadar nem at
deji ki kliklerinBeljyiamenr weezaenekt mdl zemenin

harekete ge-me ve t eptmektedirés me kapasitesi.l

GO r sb.IHygtbSkinMeteorosensitive PgonuMo d ¢ 1 | er i ni n13A-ék Pozi

G° r sl¥.Hyg®SkinMeteorosensitive PgonuMo d ¢ | | er i ni n Xtapal & Po

G° r sl8.IHyg®SkinMeteorosensitive PgonuMo d ¢ It e r i

G° r s1®IHygtSkinMeteorosensitive PgonuMo d ¢ 1 | er i ni n K- Mek©nda

172 (Ur|-38).
173 (Url-38).
174 (Url-38).
175 (Url-38).
176 (Url-38).
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https://www.archdaily.com/424911/hygroskin-meteorosensitive-pavilion-achim-menges-architect-in-collaboration-with-oliver-david-krieg-and-steffen-reichert/5227c141e8e44e5fdf00000c-hygroskin-meteorosensitive-pavilion-achim-menges-architect-in-collaboration-with-oliver-david-krieg-and-steffen-reichert-image
https://www.archdaily.com/424911/hygroskin-meteorosensitive-pavilion-achim-menges-architect-in-collaboration-with-oliver-david-krieg-and-steffen-reichert/5227c141e8e44e5fdf00000c-hygroskin-meteorosensitive-pavilion-achim-menges-architect-in-collaboration-with-oliver-david-krieg-and-steffen-reichert-image

GO r s2.IHygtbSkinMeteorosensitive PgonuMo d ¢ 1 | er i n Nemé G°re A

2.1.6.Daralma-Ge ni kK| e me

Daralmageni k| e me hareketi, yapée el emanl
birlextirilerek hacmini beyetep keé-é6 t me
hareket e i zin ver memektedir. Esnek mal z
tasarl anabil mektedir. Takeénma, kurul ma,
sajlamaktadérl anlUgsgéal achahaa - o0k g°l gel e

go°r ¢l mektedir

G°r sMlGa2dens by the Bay KinetX®k G°l gel em

7 (Url-38).
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Gr ant Associ ates ve Wil kinson Eyre .

tasarlanan Gardens by tBay, daralmag e ni K| eme har eket. yapa
°rnek ol ar ak g°steddgnyaeddd mdktredideemn eYap
projelerinden biridit’*K- mek©na konumlandérél an sens?

kontrol etmektedirYapé kapupbindher araséna diyagr.i
branda g°lgel &kl 68u &l wrema kil &d , cephede

ve I - mekO©Ona ge-en ék&lhapmdiht akamakdangalr
kull anémé sonucu ol u~wean bakwar & °ggennoa ap E
g°l gel eme el emanl| ar e t as @raéhmd a ¢-ke lki krail i o
vV e far kl é sistemlerl e -%z¢ml e Romtloli | ec ek
mekani zmal aré ile y¢ksek bir maliyette vy

G° r s22Gard2ns by the Bay*

G°r s2lGa2dens by the Bay Ktheti k G°l gel

178 (Ur]-39).
179 (Url-40).
180 (Url-41)
181 (Url-42).
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G°r salGa2dens by the Bay K- Me@G®©mdrth; G& 1 gel

Yay striktiir
Yiksek
boliici cam

1. Gdlge yok. 2. Kismen yerlestirilmis golgeler var. 3. Tamamen dagitilmis golgeler var.
A=374 w/M2 A=260 w/M2 A=40 w/M2
B=936 w/M2 B=650 w/M2 B=100 w/M2
C=1040 w/m2 C=1040 w/m2 C=1040 w/m2

G°r salGa2dens by the Bay G°l gel eme EIl emanl ar
¢ ak®r

2.1.7.Malzeme Deformasyonu

Mal z e me def ormasyonu, kinetik yapeéel s
Deji kime a-éeék olan mal zemeni n, -ekKi t |
dej i kKtirmesi i | eMarezyednaer,a rpgdeelkme kettekdi ro.r t ad
Zzaman baklzamsgé-ntuankai dPonmektedir. Hem riji

182 (Url-39).
183 (Url-43).
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kull aném meharekete s n ek Bak a & me il e Kul |l ané
n

é
¥rneji basén- ile -alékan pn°matik si st

USC School of Arcbartetaumnéehnfiarn 2012

(Sheer Pressur e) -al extaye sonucunda t
deformasyonu ile harekete °rnek ol arak g
keffafl ék ile ilikkisisni éhekbhEmbbtiyadéwnw.e
di kil mi k panell erden ol ukmaktader. Her [

i -inde bir ampul ®eB&dé&sn- odtukituir mikht ddeéee
hacminin okrit-acdaenr ekal dér él afillameésanidasdat en
pn°mati k str¢kterl erin, r¢zgoO©r geécé, kar

~

Bu dezavant aj sistemin s¢grdereéglebilirl ]

G°r salUsCSchooloAr chi tecture Taraféendaf Tasarl a

GorsX®IPn2mati k Stre¢e¢kter @8 Yakéndan GOr

2181 kéekt aki Deji ki klikler ve Optik EtKki

Mul ti medya ve mi mar i bajl amén kar k él
dokunsal i -eri kl er mletklddma n élrdaraayka e tékkinmaekk
184 (Url-44).

185 (Url-44).
185 (Url-44).
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entegrasyonlar aracél éjéeyla al gédlamakn za
deji kimleritkive hprnekete grafiklerinin - €

yé¢zeylerde yansétéel maséeyla farkl é g°rsel

insan girdisi
Gevresel uyaranlar — GiRD]
Internet verileri

Programlama CIKTI
vb. B

Multimedya giktisi,
insanlarin deneyimledigi
iliskili alan etkiler

G°r saMu2ti medya ve Mimarl ek Araseéemdacki K1 i

Gor s®iGa2l eria CenterXity Gece G°r ¢ny

G°r s3Ga2l eria Center®ity Gece G°r ¢ny

G¢ney Korebdde tasarl anan Galleria Cen
sajlayan yapélara °rnek g°sterilebilir
yape, UNStudi o t arGgfnadn,dzdrer i a syaarpléanremeé kKd ep

187 Anne James, Dai Nagasakd,0 Theor et i cal Connection Points B
Ar c hi t e dournal o Asi@ndArchitecture and Building Engineering, 10(1), 2011, s.171.

188 A g.e.,5.172,177.

189 (Ur|-45).

190 (Ur]-45).
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yanségécégnpme gsexheilpekren,renkl er ve Dbilgi sa
dal gal aré olukturmak i-iMAybdenl|l arma ®©Dasacrk
mi mari ye par al el ol ar ak gel i ktiril mick
yararl|l agnéf mé tiedram cephenin her i ki kat
desenden olukmalpthad&ratwanéna dahi l edi | m

ile binayé kaplamaktadeéer. Bu a®ekl ekl ar |

i ™ "B
‘ \‘\“}~ (O) = )

* monokrom " renkli

Go°r sHIGa2l eria Centercity PPinamik Cephe
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G°r s3®IGa2l eria Centercity Ge¢gndegz GOr ¢

G°r s3lGa2l eria Cent er c@otry, nenpphesi Yakén

191 (Url-45).
192 (Ur|-45),

193 (Url-45).
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Y¢zeysel ol arak tasarl anan <cephede bc¢

sajlamak i-in bilgisayar ile kontrol edi
bi-imde ele al éeénméexteér. Dinami k cephenin
mar kal akma amaceé il e eéexkeéek oyunl areée ve
zenginlektirme talebi il e tasarl anméexkteéer .

Opti k et kil er dexk cephede kul |l anél ab

ama-larda kull anéel maktadeéer. ¥mosofeGeneh Li z b
Mer kezi 6nde akéll é& cam Kkull anél méktér .
duruml arda g°rsel mahr emi yet sajl anabiln

sajl anmasé &@Ama-€l ainhmtéikytaécré n daha d¢keék m
-%zemébil mesi m¢ mk ¢ nken ndéimmjamm&n éyng zleyr uk

kimlik ve vizyonunun destek|l enmesi i -in |

Go°r s3IMi2rosoft Genel Mer kezi™Akeéel |l & Camé

G°r s3.Mi2rosoft Genel Mer k®zi Akéll é Op

219Akéekkan Mal zeme Kull anémé

Kinetik y¢zey tanéeml amada, su gi bi ak
konusudur. Byl el i l@lear emekt anéml ay an ge-irgen
194 (Url-45).
195 (Url-46).
196 (Url-46).
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-ékareéel aMall mekteead inr ak ek é, i stenilen form
edilebilmektedirKul | anél an yazél éemlarl a, ol ukt ur
desenl er entegre eddaelsiolymektveedi de] iBkuk em

tasarl anmak m¢gmk¢egn hale gel mektedir.

G° r s36.IDijit’l SuPavyonul Kk €k ve Su ile OFuxkturul an

Khtiya- duyul mayan zamanl ar da Ssistenm
kal derél abil mekt &@&da,r. i Bt°Piyyadd klge® r ene kk u |
sajJl anmaktadér . Zar ag djital SEBayanuT®Dgdal i - i n
Water Pavilio, esnek bir alan tanémlamaktadeér.
bir unsur olaralke | e al makt é. Bu pavyonda duvarlar
su damlacékl arénéen birl exki mi il e tanémla
-ékarabil mekt e Ve ortamdaki Ki Ki say
don¢gkt¢grebil mektediet ki IBeuwi mbaj |l avneda e st e

yorumlanabilmektedit®®

197 (Url-47).
198 (Url-48).

63



G° r s37.IDijité& Su Pavyonu®®

G° r s38.IDijité Su Pavyoni®

G° r s39.IDjjit&l SuPavyonlAnal i t iZk ¢i zi mi

2.2.SstemT¢er | er i

Stati k yapélarén aksine, mo b i | yapel e
Hareketin d°ng¢Kg¢mg, sertlifji, direnci vb
kapal é pozisyonl hed?daki.neti kr ani maot @ k ma ,
el emanl|l ar énén hareket edebil mesi I -1n g
199 (Url-47).

200 (Url-47).

201 Jules MoloneyDesigning kinetics for architectural facades: State changeAbingdon, OX:
Routledge, 2011, s.24.

202 Michael Schumachebliver SchaefferMichael Vogt,Move: Architecture in Motion Dynamic
Components and ElementsBi r k ha user, 2010.
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ara-1|ar a i htivya- vardeér . Har eket eden \

sisteml er, g¢- kaynajé dire g¢ce¢g 1l eten akit

Kinetik yapeéelar, hareket ve Kkuvvet i
mi mar i tasaréemlareén bi-imini ve kKeklini
kontrollerin baklangécé 20.y¢zyél bakl ar
birabgélama t¢greg geliktirildi. Bu cihazl
soyut faktorl ere k a r%Mekadilojamk basit sisteklerden - a |l € |
senae® Medektorl ere Ve bil gisayarl ar a b a

me k ani zvnaa ldaérré ¥nceden programlanmék ayal

ol duj u gi bi, kull anécénén kendi I st ek
deji ktirebil mesi g ur. 8% bir-ok yol s°z koni
Her hangi bir wuyarlanabilir sistemin,

sisteme bir hareket gir®Koinnirm!| aknekradli ma

bir nesney.i harekete ge-ir mek, hareket.
dengelemekig b i i Kl eml eri KyhAat ehdkomekbkedBsri st en
d¢zeyine bajl e olarak alte t¢grde incel en
1. DOhi I i Kontr ol (I'nternal Control)
keseéet lga’nraes ech@hi | i bir kongirstleml-eerr,e ny asp &t
mekani k hareket potansiyeline sahiptir.
sahip dejildirler. Bu kategoride takénabi
2.Direkt Kontrol (Direct Control) Har ek et i n, d eferfiudan

kaynakl areée taraféendanBartsaydeméleadel dhajr &

kokull ara yanét ol arak ol ukmaktadeéer.

203Mai M. Youssef6 6 Ki neti c behavior, the dynamic potentia
International Journal of Computational Methods and ExperimentakMements, 5, 2017, s.66T0;

William Zuk, Roger H. ClarkKinetic Architecture, New York: Van Nostrand Reinhold, 1970, s.23.

204Naglaa AliMegahed) 6 Under st anding kinetic architecture:
design strategyd @rchitectural Engineering and Design Management, 13 (2), 2016, s.12.

205 Branko Kolarevic, Vera Parlad\daptive, Responsive Building Skins, in Building Dynamics:
Exploring Architecture of Change, Routledge Taylor & Francis Group, 2015, s&8
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- TN~
A7 Kinetik
-/’ / \ ineti
P D Calistirica =
R r T nesne
~ ) / P |
R A I
GO r s4DOhI | i Kont2# ol
G°or sMdIDi2ekt Kontrol Di yagr a’the

Di yagr ame

tev.

3. Dol ay | & -DKeotnQomtrol)t Haleketn, sistemin geri bildirim
ver mes.i ile dolayl é& olarak etkinlext
sistemegeledbi | gi |l er il e -al ékmaya baxkl ar
Har eket etkinlektirme i-in kontrol
-al exker Sistem, tekil bir wuyaran

Cevresel Girdi
Yy VY ]
Cevresel Girdi —_ 'Q‘r'.f;“r?.f.ii'f
YyvYyy
Sensor Calistirici ':::;Lk cl.l

G°r s&IDo2 ayl e

Gor saIDuyarl e

vV e

Dol ayl &

Kontrol

Di yagr ##mé

Kon

tCev.

trol

206 Michael A.Fox,6 6 Be y o n d GCambnidge, USADMassachusetts Institute of Technology,

2002, s.6.
207A g.e.,s.6.

208 Michael A. Fox,6 6 Be y o n d Gambnidge, USADMassachusetts Institute of Technology,

2002, s.6.
209A g.e, s.6.
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4. Duyarl @ ve Dol ayllD&ecttComt olo) : ( Rem@lons

I Kl eyi Ki |, dol ayl & kontrol Si stemi il e ay
-ok sayéda sens®°rden mesaj al er . Tek bir
kaynajéna talimat verebilir

5. ¢Cokl u, Duy ar Itrel (Ubiguitous oRespgnsive 1Dikect n
Control): Hareket, bir-ok otonom motor
hareket. sonucu ortaya -eéekar. Kontr ol |

otomatik geri bildirim sistemi gerektirir.

Cevresel
Girdi

13 ]

o Bilgi rare:
Kinetlk Calistirict LB Aayan Cahstirica Kinetlk
nesne Programi nesne

Cevresel
Girdi

Go°r salcoXk!l u, Duyarl & ve Dol ayl e Kont? ol Di ya

6. ¥Jrenme Yetisine Sahip, Duyarl é& ve
In-Di rect Control): Bu sisteml er, sezgi s
me&k ani zmal ara sahiptir. Har eket, tekil ol
yoluyl a sajl aner. Deneyi msel adaptasyon

optimize eder!!

210 Michael A. Fox,6 6 Be y o n d GCambnidge, USADMassachusetts Institute of Technology,

2002, s7.

2Mi chael A. Foxl ntBelylainge Pt. Kierhet i6dd Mayagitge ms i n Ar c
Interactions in Smart Environments, London: Springer, 2006;109.
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Cevresel
Girdi

I 4 v |

Kinetik Calistiric Bilgisayar Calistirict Kinetik
nesne Programi nesne

Cevresel
Girdi

Gors4bi¥j2enme YetisinBolSanli ®, KOutyraaoll éDiveagr al

Kevser®¢aker

Kinetik bir tasaréemda i klevsel, pr at

kapsamlé ve teknik altyapéeya sahip ol me

hareket ! il i7]i sajl amakn ia+tian |l at akdadtanegl
hareket t¢greéegne en uygun se-imin yapél mas
dojur mabBeadgampmel emanme kvaeni z meelkartdn deney
model |l emel erl e test edil mesimassénsdiae nkiilkilt
r ol oynamaktadeéer

221 Makar al @ Sistem

Makaral @& sistemler, makaral arén ¢zeri
il e oluktBabimaktadeksen etrafénda rahat
kuvvetin y°ng¢gnyg, dojrultusunu dejiktirel
d°nme hareketi yapabilirler. Har eket | i m;
yapabilmektedir.

212Michael A. Fox,6 6 Be y o n d GCambnidge, USADMassachusetts Institute of Technology,
2002, s.7.
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( o Makara

4 yanagi

o X ' Makara
LN tablas mp([
Perne

@

Makara slh @:@C@ @

kanals Bulbul
pimi Radansa

Go°r s4Makara VekAor el ¢i zim

G°r s&&Makara El emanl &fé Vektorel ¢Ci zi

Korteknie Stuhl machetasarlghant @i Nembema |l & a
(House no.1§ makaral é& sistemlerle hareket ed
gesteril @Pp0Bi Hollandaud & e yhatp@&tl enekt ér . Yapeéene
makaral & bir sistem araceéel éjéyla bir kK u
getirmektedrKappb2i syondayken fiziksel -evreye
i stendi i zaman kapakl aréen a-él maseéeyl a n

be¢renmektedir .

G°r s48] 129 NumKap@lkenEw KapAalée&k, PYoaz#Pés yao-nd ka rvée

213 (Url-49),
214 (Url-50).
215 (Url-51).
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222Ment exkel i Sisteml er

Hareketin ger-eklekebil mesi i -in har
araséenda hareketli ekl emlerin kull anél me
ter ¢, ekseni, y°nyg Ve dojrulkese@nkaygc
ol abil mektedir. Dol ayéséeyla harekete izi
hareket terl erini engell eyi ci bi-imde d
genel l i kle kapeé, pencere gibi yapm®m el emas
a-€él ma a-ésé, kull anél an menteke tg¢grg¢e 11
kapatabil en mekanizmal ar, mentekeyle b¢t

G°r sIM-EQiPanel | er i ve Ment#keli Har eket

Gor s®IM-EQiPanel |l eri Y&kén G°°r ¢ngémg

Mi chael Jant zen M-Bv @fHeusgd a rmetnd arell a n akn
yapélara °rnek o-Evar akas@o Sviomnaisié eidiemiyleM . M
ortaya -ékarél méxkter. Yapée, hareketl eriy
ol uktur an - ok sayéda -er-eveden meydana
i htiya-1aré kar kel amak i -biin i nsl°ekr¢diee b imor
edil ebil mektedir. Bo°ylelikle hem i- yg¢gze

216 (Ur]-52).
217 (Url-52).
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sajl amaktader . ter-eveler yat#d%Mawaeya dg¢
ol ar ak kontr ol edi |l diji I -1n her hangi

duyumama kt ad ér .

G°r sdIM-EZQiK- Mek©n 28°r ¢ng¢mg

223.Rayl & Sistemler

Rayl é& sistemler, rijit elemanl ardaki
hareketl er i -in kul |l anél makt aststemlerdir. Har e k
Byl elikle hareket eémmesaiy idsotjerudn uysamea ae
az enerji kull anemé ile kolayleéekla yer d
gerektiren alan ve sekt°rl erde -oklukl a |

ShigeruBanArchitectst ar af éndan 2017 yél énda Fr an
M¢zi katayl e hareketl i si st eRmalyerheat&nen e ky ac

organi k séneéerl ar éna uyum sajlayacak K ek

kabuju, yapé etrafénda 9Yadmée iharmikddndya

ikimol ukturan ve ahkap yapeée il e destekl enece
czerinde d°®nen fotovoltaik yel ken, gén
218 (Url-52).
219 (Url-52).
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https://www.archdaily.com/office/shigeru-ban-architects?ad_name=project-specs&ad_medium=single

ot omat i klZ%Rtaipréeidlamiikktliirml endi r me sajl anmas

esteti k kayegliel dsagallexkecek bi-imde kon

Gor s®ISh2geru Ban TaraféndanRagsarapaestLa

G°r s®lLaSeineM, zi RavVi é Sistemle Pareket Eden

G°or s®ISh2geru Ban TarafeéndanmnKeiti¥ar | anan L:

220 (Ur|-54).
221 (Url-53).
222 (rl-53).
223 (Url-53).
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224Di k1 i Sisteml er

Mekani k kuvveti, °t el eme vV e dendg¢r mi

Di kK1 itle¢errg,n b¢eyekl ¢ ¢ vbhbnveggéilkewgwnveb g ne ky%r

dejiktiril mesini sajl amaktader . Har eket
zincirlerle ger-eklexktirilmektedir. Késa
et kil ol maktader . Kul l anémeé,i t- csku esakrik | c
y el dejirmenl er. v b. yapéel ar r¢zgordan
ortaya -ékaran sistemlerdir.

Gor sEi242. St ate Street Ce?’fhesinin Kapal

Gor s¥l242. St ate Street C®phesinin A-ék

Olson Kundigt ar af éndan 2014 yeéelénda Amerik
Street, di«kli hareketlir. y&€ephear oputnam € né o |
al ana davet eden bir ortam ol ukturul maseé
bajl & ol armdcki rkialedbéirleelne pbiir pencereden ol
géevenl ik mekani zmasénen kil idini a- mak
-al ékmaktadeér . Daha sonr a di k1 i vV e k a s
dondg¢r el er ek, duvar krad dlkeapd Ima kh alddée y k Pre,

224 (Url-55).
225 (Url-55).
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metre boyundaki bir pi V8 Manuelaofaraky kontrdt ul | an
edi | di i I -in herhangi bir sens?°r veya

i mk©n tanémaktadeéer.

G° r s5.1242 SBtate Street Kesffi’

Gor sG8I242. St ate Street.2 Dijkl i Har eket

G°r sH¥®i242. St ate Street, Di k|l ¥ Sisteminin

225Makasl @ Sistemler

Makasl & semshkleandteirk ve anti klastik yg¢z
d°n¢kem kabiliyeti sajl amaktadér . Haci m

ol dukl ar é i -in takénabilir mobilya, b a

226 (Ur]-56).
227 (Url-57).
228 (Ur|-55),
229 (Ur]-58).
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kK ul labdnmektedir’**Ma kasl & sistemler, sanayi sekt

kal dérma sistemidir

Hober man Associ at es taraféendan 2000
tasarlanarris Kubbesi isDomeéma k as | &€ si st eml i kineti k s
g°steri IKalbibleigil &nlamiésk hava enstal asyonu,
Al man Pavyonu' nun y%&hChruct& ddHrotbaey anan é k mémt
dar al ma yetene] i ne esiakhtlanabilirt neekaaizmialar dile | € y
birlektirmicktir. Kubbenin a-élép kapanma
meydana getirmektedi& t r ¢ kt ¢r ¢n ¢stegneégn kagamsmasds @ma |

dezavantajlaréendandér

GO r s6f.llris RubbesiModeli.232

G©° r s @1l Iris KubbesiHareketi?3?

230 KonstantinosAlketas Oungrinisp 6 | mpl ement ati on of Kinetic Syst
Classification of Techniques and Mechanisms Appropriate for DiscreeBui | di nglnPar t s. 6
Proceeding of International Conference on Adaptation and Movement in Architecture), 268.3, s.4
21(Url-60).

22(Url-61).

en
0
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G° r s@liriskRubbesiA- ek Hava Phstalasyonu

G° r s@3.lris RubbesiAnalitik ¢ i z .#°mii

2.2.6.Kablolu Sistemler

Kabl olu sistemler, yapéenén y¢klerini
kabl o, hal at vb. el emaSitl em, a - dlameE n & @ v & €
-al ékmaktader . Uzun s¢rel i kull anéml ar
ol makt adeéer . D¢zenlii ol ar ak bakéem gerekt
membran ¢st °rte¢ler, kabl olu sistemlerle

Montreal Olmpik Stadbumuiun i | kabhokEesési stemlerl e

yapéel ara ©gr°nsetkerhpbakikrabl ol ar én be¢yék b
membran ¢st °rtegye a-ép kapamaséeyla bili
mi mari den esinlZAinlcarke kb uy a-paétlémé ku 2Z2un ©° mg¢
sonr alsa@kdaa bi r -naitkéByilsa edre -kap@hkia trardieti ile p

y ¢ ksek mi ktar da mal z e me def ormasyonuna

ol maméxkt ér .

233 (Url-59).
234 (Url-60).
235 (Url-60).
236 (Url-62).
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G° r s6IMonfeal Oimpik StadyumHar ek et?’i ¢at eés é

227Pn° mati k Sistemler

Pn°®mati k sisteml er, yapeée sistemindel
-al ékmaktadeéer . Baséncén serbest berakéel
pozisyona kol ayl ekl a ger i d°nebil mekt e
don¢gktegreglebilir ygkseeml ealdtiegndaR¢e¢dzegnege | e
destekl enmeye I htivya- duyabil mektedirler

sajl amaktadeérl ar.

Tobias Becker t defes fAlannDbden PrajesiBieathinga n a n
Skins Projedt pn°mati k kimeki &l ai sk egn?erer ®°lrebi

basénceé il e «kKikKip i nen mod¢l | erden mey C
g°®zeneklerinin a-éelép daral maseée gi bi b o)
Becker taraféndan " pn°amatl &0 klasvarK amdlag
Mod¢l Il erin Ki Kmesi il e cephenin ge-irger
mi mar i bi-im ol arak, s¢rekli deji ken pn?o
belirli miktarda hava, 28Xtéerke kvteg rg°ge,-ni¢grrd esr
hareketl!l il ik, pasif ve k¢-¢6k °1 -ekte bir
237 (Url-63).

233 (Url-64).
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G° r s6b.INefes Alan Deriler Projess® zenekl erin Rapalé Pozi

G°r s6biNe2es Al an Deri | eA- éRzisygntsi G° zenekl

G°r s&@&INe2es Al an Deriler Projesi Pn°matik N

G°r saBNef2es Al an Deriler Projesi PA” mati k Mt

2.2.8.Hidrolik Sistemler

Hi dr ol it°Her saekmw g, at abanl eédér , d¢ K¢k séeke
Pn° mati k sistemlere benzer bir mant ékl

akéekkaneén kull anél masé@ il e ortaya -ékar

239 (Url-64).
240 (Url-64).
241 (Url-64).
242 (Url-64).
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sistemlerden daha gri-bgywtissiaemgereai vy k Ak

sahiptir. Bir pompa ve bir basén- 2k¢mel
Ot omoti v, end¢gstri, deni zcil i k, havaceée
kull anéel maktadeéer .

GorseHi 2droli k Akt ¢iat°r Vektorel ¢iz

Dominique Perrault Architecte ar af éndan Madri doéte tas

Olimpik Tenis Merkezi hidrolik sistemle -al éxkan Kk
gesterjidebapsld/aamemk - at el ar e, hidrolik Kk
mobi | pl akal adak@&ms mer yeya-atl dnbaifeme kt edi r

al ¢minyum kapl é | €ataé ébiex! iklotmdi 2Aasyankna
Kki k¢-¢k stadyum - at és éa-délkeaelyi |lfAoweakdtaekd i 2
yatay ol arak kayabilir ve stadyumlareén i
102 x 70 m °1 -¢1 er i naje&ril évjeé nydaakkli a knéekr kle.zz
m ye kadar di key a-ékl ék erikimine sahi
-atésé ile yapée, hava durumumrd g°re esnel

243 KonstantinosAlketas Oungriniso 6 | mpl ement ati on of Kinetic Systen
Classification of Technigues and Mechafin sms Appr c
Proceeding of International Conference on Adaptation and Movement in Architecture), 2013, s.3

244 (Ur]-65).
245 (Url-66).
246 (Url-66).

79


http://www.perraultarchitecte.com/

[TTTTETTL LTI

TTETTTITITIT

[T T

[T

[T T

Rt

[T

- [T

- [T

B ittt

g

R T .

(T

[T

(T T,

TITTETTTIITII

AT

> -

(T TTTTETTIRT
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ND§ngpik Teais MerkezHi dr ol i k

M§ g ik Teais Merkeazifffp i

M§ g ik TeaisMerkeizithp d r o | i k

Yapé Kdbuju

Kabuju

247 (Url-67).
248 (Url-67).
249 (Url-67).
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2.2.9.Manyetik Sistemler

Yapé elneemamdray &t i Kk bajdatnitréillamd ai bmg mk
Bu y°ntemle, -m&megetkiuwkv viet mer i kul l anél ar
meydana getirilebilmektedrABD L i v i ntaparlanamd@O8i | i m EJ i t i |
Merkezi, manyeti k kineti k si sit.enYlagréen é°nr,n €kn o

kaplayan v e Dal ga Duvar é ol ar ak adl andeéer el ar

al ¢minyum sarka-|lardan olukmaktadeéer. Her
ol arak birlextirilmiktir. Byl elikle ene
duvar boyunca etkisinor t aya - é®®doinakt dbdérr.gz Bge®n ol a
hareketini destekl|l emesi vV e sens°ril ¢ bi
avantajlaréndandeéer . Manyeti k ki oleru k cep

y°nde katkeé sajlamaktadér.

Gor s®BILG@Bi | im Eji#im Merkezi

250 (Url-68).
251 (Url-68).
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3. KKNETKK MKMARLI KTA CEPHE YORUMLARI

Cephek avrram@apénén bajl améné en hoOkim ke
i1k izl eni mi ol ukt uranaé&aml asreeb efba ryKk leé | nai knsaar
géendemdeek F@arlkmh € d°nemlerde ve mi mar.i bake
koruyamasa bil edei i ade me kekivippée&®&aFk aamkcephe
yézeylere ait g%ek&ine b8 vk ond rema noélnu p®t esi n

kel terel bajl amé, yapél ék zamaneéeé, bul un
gel i kmi Kkl ikl er vb. konul arda da bir f ik
Dol ayéséyl a kent dokusu ineyapéhadeéenr ac &
kel togrel etkilerin ve tarihsel kat manl ar

durum ol uktur maktadeéer .

¢tajdak mimarl|l ékta bulundujukgygltrieeli v

tari hsel kat manl aré kahmekimar kéary.ge&gngm
sistemlerinin fiziksel kokul |l ar a uy um
kur maséndan daha °tajpd mézadda t arteaitlinm kv ea dtéa s
bil gi sayar dest ekl i progr aml dal éimhale e Si s
gel miktir. Yapélarda cephe sistemleri; m
il e dejerlendirilerek tasarém ve ¢retim

Kineti k yapélarda cephenin ©°nemld.i o1 -
cephel e ,dejeivkkeerd kokul |l ara ve kull anécel
uyum sahnlvayabevVveel |l if]i °n pl anda tut an
tanémlanabil mektedir. Kinetik har eket c

kay ma, a-él ep kapanamak,| éd°%ne¢kkinhel egiBe ort a
durum dinami k tasarémlarda benzer ol anén
gel i ki mi i 1722 Yapakama# & a ké rgendlliklek ceplselerint e ml e r

-evresel perf ormanséne arttermak i -in |

252 Jules MoloneyDesigning kinetics for architectural facades: State changébingdon, OX:
Routledge, 2011, s.4.
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I htiya-1ara ubyiurneys @] Ic @y deleril ddeae fiziksely kopf@

sajl arken ayné zamanda farkl el akép zama
yapéokondbju yerde canl é& bir heykel et ki
Mi mar i dék ve i- kesém araséndaki b°

var daérrf:, bir binanén te¢gmegyle -evritBirenmesi
cephe, bebamrlii-ebisi g | kineti k 11 e bajl :
al endéejénda il k et apdtianama ke nbaasnaaresdém| aglga N ¢
el ektiril mesi vV e tasarém dejikkenlerini
tasar é&mén sonuceuknidla boirrt alyia- i-re kaej itl z an
ortaya - &kt é&j2Kinetik ceprilerdedinkisedik deredesi, elektronik
veya mekani k bilekenler i -erme durumu il
ol ma durumunda, kdaoyj mau,d a g e rdi® nme ki | me, e
hareketlere imkoO©n verirken elektronik bi
s a mb & t.aRuBlar, kinetik olma durumunun fiziksellik derecesini ifade
etmektedir®®

aktif elektronik

(kasitsiz) tek kigi yerel canlt somut 151k ortaklaga

T T T I I I

Llill\’ll:::):;:l |_<nzll<]<il‘il:l|l|:lit;nk|_<| Girig aygiti |—x| is agi |—l Zeka |—<Gorsellesnrme|—< Hareket |=== | Teknoloji |—1| Materyal |—| :‘;::'7':";: —i| Siireklilik |

r%asif 11'-1 o nsher kiresel Jl-'-l «ln ut e n{ekamk i oy »la-la tirilmus

(amaglanan) l:;;en e -dijical aygitlar e ;n;&i;ﬂirif o ‘23:],1 -dogrusal Z:[l;:l[;‘:l? onerme - PR d

“donme
yapi yiizey
[gerik ><- Gorilintii
Eo oy girdi cikti
G°rskeTas3arém Parametrelerinin®Akékeée ¢ev.

253 Jules MoloneyDesigning kinetics for architectural facades: State changébingdon, OX:
Routledge, 2011, s.8.

254 g.e, s.49.

255 Kamil Sharaidin, Flora Saling @esign Considerations for Adopting Kinetic Facades in
Building Practice.6 &New Design Concepts and Strategies, (eCAADe 30) 2, s.626.

256 Jae Van Parlg I6teractive Kinetic Media Facades: A Pedagogical Design System to Support
an Integrated Virtual -Physical Prototyping Environment in the Design Process of Media
Facadesd @aqurnal of Asian Architecture and Building Engineering, 12 (2), 2013, s.238.
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Cephe, bir d¢zl earé ri doaldask éent nheanri enk eytal ni é i
yapél anda&mr &d ena e ldHma ketkaed & rn. t a s akongpozasyora

yakl akéml ar é gel i ktir me kapasitesi

daya

var d

tetikleyecek ve anlayéké P rexiebecdleknbd

y°ntemlerle olukturulan kineti k cephe si
-Yapésal harekertilrerki neteirke n°® 2ma Imair k |

-Reaktif °zelliklerl,e duyarl & mimar

er

i ne

ort al

-Ak él 1 & cephelerin sahip olduju kontrol

-Misanl ar ve yapeélar araséndaki y¢2%y

1 -~ ] D Kaplama Bileseni
asamal:] i ( 2 O Manuel islem diigmesi

o  Sensor/aktiiator cihazi
asama
¥ |:] I:] |:| :] -~ [kincil manuel ¢alistirma
I <> Otomatik galistirma
(o] D Bilgisayar, parametrik
J, yazilim Grasshopper
ve Firefly veya Rhino

gegmis

(QTOMATIK .
DUYARLI
onerilen aragtirma

mevcut

] 5
eogpn
e

Asama (-1): Mantiel anahtarla ¢ahstirilan kaplama bileseni.

Asama (0): Kaplama bilesenleri bir sensor/aktiiator cihazina baglanir ve gevre kosullarindaki degisikliklere otomatik olarak adapte olabilir.
Asama (1): (0) asamasina benzer ancak merkezi bir kontrol tinitesiyle ¢aligir.

Asama (2-3): Bina cephesi, her biri yerel bir sensore /aktiiatore bagh olan ve otomatik uyarlama gerceklestirebilen birkag kii¢iik 6l¢ekli
kaplama bileseninden olugur. Bilegenler arasinda iletisim var.

Asama (3):Merkezi bir bilgisayarin getirilmesi, sistemin zaman iginde daha iyi adaptasyonunu kolaylagtirmak i¢in verilerin toplanmasini ve
islenmesini saglar.

G°r s2Hi Beti k Cephe Kaplama EIl emanl ar é

Zeynep KeAFser c¢caker

257 Jules MoloneyDesigning kinetics for architectural facades: State changeAbingdon, OX:
Routledge, 2011, s:8.

258 Jae Van Parlg lateractive Kinetic Media Facades: A Pedagogical Design System to Support

an Integrated Virtual -Physical Prototyping Environment in the Deggn Process of Media
Facadesd @aqurnal of Asian Architecture and Building Engineering, 12 (2), 2013, s.238.

t aba

zeri
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31.Kkl evsel Yoruml ar

Tasaremcel ar genel | i kI e c enmpahket|dedrélre. et
et ki | eeghelenkl el | anécé katél emeée derecesi vV e
o r t a yarmnakta &dpasif veya aktif sistemler olarak derecelendigktedir?®®
Aktif sistemle kendil erini déck sistem wuyaréla
yapél andeéeRamaikft adést eml er i se -evresel p

2

yerinde tespit eden yerlekik birrf"sensor

Dijital vekul Itearbéamd yalra& ntéansar émén ni cel
daha m¢gmkegn hale gel mi ktir., Boylelikle i
enerji gi bi deji kkenl er tanémlayép kodl
gel i ki mini F%R sHielkd emekkedli oj i k be¢y e mel
tasarémlarénda yeni deji kken kokull aré Kk
ar amay me wlaayrladgpéérd.a i - ikl i min kontrol edi
°nl enmesi ve b°ylelikléeélemedjmest ¢lbegtyiczhi R

d éme k ©ara&yne, z¢ ol an cepheler aMedya eephelgrie y | a s

genel sistem teori si ve sibernik tarafe
be¢yék oranda r ol oynamiaikltawdieml. i Rodph e lk
teknolojilerinin il erl emesiyl e cephe

yvonl end®Tad «krtédmcél arén, tasaréma basit bi

yapmaseéneéen °tesinde tasarém ©°gelgrini

23 Yasha Jacob Grobman, Tatyana Pankratov Yekutiel, ‘>’ Autonomous Movement of Kinetic
Cladding Components in Building Facades.””, ICoRD’13, Springer, 2013, 5.1053.

260 Kamil Sharaidin, Flora Salimp@esign Considerations for Adopting Kinetic Facades in
Buil di ng NewBesigniConeepté and Strategies, (eCAADe 30)2, s.626.

%61Yahya S. AbdullahHodaA. S. Al-Alwan, 6 Architecture: Smart Material Systems and
Adaptiveness in Architectured &in ShamsEngi neering Journal, Sayé: 10,

262 Adele Ricci, Caterina Ponzio, Kristian Fabbri, Jacopo Gaspari, Emanuele Natibif,e v e | o p me nt
ofaselfsuf fi cent dynamic fa-ade wib&uchitecturahSeienceont ext o
Review, 2020, s.3.

263 Jae Van Parlg Ioteractive Kinetic Media Facades: A Pedagogical Design System to Support

an Integrated Virtual -Physical Prototyping Environment in the Design Process of Media

Facades.6 @qurnal of Asian Architecture and Building Engineering, 12 (2), 2013, s.237.
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gerekmektedir. Bu bajlamda Kkineti k cephe
bi -imde ta%X*arl anmal eédeér

Mevcut teknolojik ara-Ilarén Kkull anél m
tasarém akamasénda ol ukturduj u trakmmenl!l er
ve anketl er ger -ekl exktiri |-BahrKulgleri, TICBu g?©°r
yapéseé, RMI'T Tasarém Mer kezi gi bi kineti
da bulunmuktur. Sonu-larda -o0oju tasar émc

pefor mansénda sim¢glasyon dojrul ujunun ger

kabul etmi kKtir. Dojru sim¢glasyonun ol uxkt
I - iomdukramlidir. Kinetik cephel erin ger
cephel eri geetmé&y | -kkztekdelstmodel l erl e
i hti ya®Evakemért.asarém akamaséndaki test,

tasarleamcyobi gvdtaecraikdier

Fiziksel Degerlendirme> Dijital Simiilasyon> insan Olgegi Pr()totip> Fiziksel Model Degerlendirm>

G%°r sE¥near.i ¢t em- Kwke s i Di yagramé 22ev. Zeynep

32Bezemeye Dayal é& Yoruml ar

Mi mar | ék, kelterle bajlam kuramfak 0 -
Topl uml ar -evrelerini, yakadékl|l arée yerl
kull andekl ar é ekyal ar e vb. g°zlerine h
uygarl ékl arénén somut bir ifade «kekl: ol

264 Kamil Sharaidin Flora Salimp Mesign Considerations for Adopting Kinetic Facades in
Building Practice.6 ®New Design Concepts and Strategies, (eCAADe 30)2, s.620626.
265A.9.e, 5.621622.

266 A g.e.,5.623.

267 Farshid MoussaviThe Function of Ornament, ACTAR, Harvard Graduate School of Desjgn
2008.
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etmi kMet tliet |l erin kendilerine ©°zg¢ sSsanat ¢
baréndé& vamakam izl er Bak dmi ik taandi@am Emmtaé | ar
nesnelerle, gelenekg® r ene k|l er i n gel ecek nesil |l er
s a fnakaa &% r .

Bezeme, mimal ék tar i hi boyunca d°nemlerin
yakl akéml ar eneé, bil i msel biri kimlerini v
ol mumti mari de genel ol arak y¢zeylerde hart

-eki ci hal e @aeat®ilamekIK- i°meekld&Ek mek ©nda
dol ayeséyla yapéyé olukturan str¢kterel
i -eris n

iBindediymapéne g°rsel ol ar ak zengi
v

ayréelabil mesine e kheedine *tmgOnbiankymh
Mi mar | éKk tari hi boyunca d°neml erin ¢ s |

farkl el akarak devam etmi kKtir.

1990061 ardaaj datki bamrmar | ékta yeni bir

-abaséna bakvurtuwlsmuketmcré.n éPek 200k ¢zyéel én

-ékan Dbili msel gel i kmel er i k ul | taanjnthayka b :
mi mar | ékta, ge-mik d°nemlerde sanatsal ul
kompozisyon bi-imindekakuraxelkanbmars én & % a raé
konusu dlimuktadr .mi mari de, esnekl i k ve ak:

eperlerin sénérlaréené mujl aklakteéerarak

il e markal akma aracé ol arak kull aneél makt :

¢taj damarmiekt a, modern mimarl éktaki St e
°czel ig, rad tmam éy | a yapeéel ar da -eper al geés
erekmektedir. Y e n i d-sunfacey agchitecyure)ncepimen dijitak ] € n d

g

cretim ve tasard almar tteksnakémrigedie Ral i n
ol arak yapeée -eperlerinde yapeésmdk,vecephmyg
0

ranl aré ve bezemeler dijital tasarém mi

hal i ne dhYikzneeyk tngidma r(1Saujr&mce Architect ur

%8Knci Birol ,T&rik eke DeirnmanSankublae @inda Nekiify &tr é,
269 Carol Davidson Crago® i n a | a Okulie?sYeelm Yayén, 2014, s.228.
ZOMur at S¥ontmeejzd, a k  Mienpahrel/ €kitzae 'y Ka v r a Sogial Scemcesgé k mal ar
8(2), 2013, s.8B6.
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serbest cephenin teknik gelikiminin cepl

sajJl amasédeéer . A-éekl ekl ar e k €s men be¢t ¢ne
kesintisiz kaplama veya tek i p s¢rekl i kii aogbatala oreaya i | e [
- éekmaktvagdzeyi meydana getiren parametrel
arttereéelabilir ol masé y¢zey kavraméeneéen f

Bezemeye olanilginin ve talebinaj d a k ma rntamdespéh,e b er de f a
yorumlama bi-imlerinin ve tekng¢alléeméizndian
cretim tekni klerinin Ve tasarl amanén di
bundan sonra bezemenin daha canl éepve so)
ol muktur. Bezeme, tarih °ncesi -ajl ardan

il e ortayag¢nekmegrzédleé rikielngi sayar dest ekl i

dijital hale gelmik ve farkleée DbirP?2 ¢sgreti
Hareket ve éekeéek gibi °gelerle ke¢lterel baj |l
yapélarda soyut bi-imaljed&wl! hiama&d imaiyrm deaxil
yézeysellijinin akél maya -al ékmaséna ve
ol ukmals&@mak sajlayabilecektir.

271 Jules MoloneyDesigning kinetics for architectural facades: State changébingdon, OX:

Routledge, 2011, s.42.

22 Deni z Bal ek, A6 B d ylae melyli meHat ér | aénkatka:  BBedz] ednaek N
Arredemento Mimarl ek Dergisi, 2010, s.69.
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4. DKNAMKK CEPHE SKSTEMLERKNKN UYGUL.
¥RNEKLERK

Kineti k yatpezi°nr n%rkd ekii ,b°l ¢mlerinde vy
°rnek olukturacakHakekieltdet ¢sé& <eirli miwd i k.on
sistemlerinin anlakélmaseé i-in;gpéabntddn]j
a-eékl anméxkt eér . Her yapé, genel ,kulllgdném
ve 1 Kl eti mi alt bh&wmlpeklaaserg sabbrapaiigt, kha mp € . mi K
stadyum, g%zl emevi arkipdde yaonne mgi bk¥arpiseakntaekik ,a
bl ¢m sonunda yapé °zel mk®hplrapwpan karkaéal

birlexktirilmiktir.

41.Me k ani k B BdlleeM®@d anreApagmment Buildirg)

4.1.1.Genel BilgiveYapél ék Nedeni

Yapél exk20IFrar i hi
Konum: Z ¢ rrKshvi - r e

Mimar: Manuel Herz Architects

Mekani k B ®3BaleeMBc¢ a aipgrumént Building, Manuel Herz
taraféndan Z¢riyhedilne kmew kbézlignedse nkdier t asar |
olukan bir konut bloju olarak yapeél méxkt é
renkl i yézeyl er (panjurl ar én i - taraf én

bulunan Le Corbusi ebddienbHei ¢gi° nd%&b ene WMape

273 (Url-70).
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G°r sl Mékani k2ZBal e Binaseé

G°r szMekani k Bal e Binasé 2 ®ephesi Kapal

G° r sEMekathikBaleBi nasé Cephesi® A-ék Pozisyo

4.1.2.Mimari ve Teknolojisi

Bi na, k¢etl esel ol ar ak yal én geometr
cephesindeki kapakl arl a yapeya adéné ver
274 (Url-69).

275 (Url-69).
276 (Url-69).
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